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@ Introduccion

Este manual ha sido elaborado con el fin de difundir informacion sobre los UAV utilizados por las Fuerzas
Armadas de Ucrania en la guerra en el Donbas, y esta destinado a los oficiales de las agrupaciones de
tropas, los organos centrales de mando militar, las instituciones de ensenanza militar y las
organizaciones de investigacion cientifica del Ministerio de Defensa de la Federacion de Rusia.

El manual ha sido elaborado por un equipo de autores del departamento (de sintesis de la experiencia de
las operaciones de combate) de la OGV(s) formado por los coroneles Bezverchenko S.A., Konstantinov
G.V., Rumyantsev V.V., Torbin S.A., los tenientes coroneles Belyaev M.P., Kuvayev O.L., los
comandantes Dimbrovsky R.E., Nikolaychuk D.A. y Shatalov I.V.

Manual sobre aeronaves no tripuladas utilizadas por las fuerzas armadas
de Ucrania / bajo la direccion general de V. V. Trushin. — Moscu: OGV(s), 2025. — 212 p.



FUNCION Y TAREAS PRINCIPALES DE LOS UAV DE LAS FUERZASQ
ARMADAS DE UCRANIA

Los UAV estan disenados para proporcionar informacién sobre la situaciéon durante las operaciones de combate,
destruir objetivos, fuerzas vivas : blindados, ligeramente blindados y vehiculos.

Las tareas principales son:

* realizar la exploracion del enemigo terrestre (coordinacion de las acciones de las subdivisiones de las Fuerzas
Armadas de Ucrania);

* guiar de medios de ataque sobre objetivos  (iluminacién del objetivo,
correccion del fuego, control de los resultados del impacto del fuego);

* destruccidén de objetivos terrestres mediante el uso de medios de destruccion aéreos o por

autoguiado (para UAV de ataque de un solo uso);

* retransmision de de control y  restablecimiento de la con subdivisiones que
actuan separadas de las fuerzas principales;

* apoyo de fuego a las tropas ofensivas y defensivas;
* minado a distancia;
* suministro de diversos cargamentos a las unidades;

* lucha radioelectrénica con el fin de desorganizar el mando de las unidades y subunidades militares de las Fuerzas
Armadas de la Federacion de Rusia.

Segun su finalidad, los UAV de las Fuerzas Armadas de Ucrania se dividen en:

* de apoyo (de reconocimiento, de guerra electronica, retransmisores, para el suministro de diversos cargamentos, etc.);
* de ataque (de combate);

* municiones de barrido (kamikaze).
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Aeronaves no tripuladas de tipo avién

Frame V2 * Primoco UAV One 150 * UA-Beta * TOR Operador

ACS-3M * FlyEye * Spectator-M1 * Tor Impact

Scan Eagle * Punisher » Observador-S » SKY DEVIL

H10 Poseidon VTOL * Mikrovisor SM 7 » Chaklun * Siromaha 10K
FreeUA-V2 * UJ-22 «Airborne» * PD-1900 » Espatula

Gor2 » PD1 * Leleka-100 (Cigiiena) » Saker Hunter

Airplast V1. O » D-80 «Discovery» « Elfo * SHARK-M

H10 Poseidon MkIV » E-300 «Enterprise» » Shark * SHARK-D

Shchedryk * PD-3 * M-10 Oko * PR

Buntar Skyhopper * AN-BK-1 «Gorlitsa» * Galk MK2 * Pomsta-T

Valkiria * AQ-400 «Kosa» » Wiman-2 * POLYDRONE pawnPlane
A1-SM Furia » Sokol 300 * Spy Arrow * PD-2 con VIP vertical
Sokol-2 » Chaika PVO * Vector * Sokol

Sparrow  Bala * DeltaQuad PRO VTOL » Jay

Sirco * Grokhot » Bayraktar Mini UAV * Caronte 2.0

Sirco-2 * Domacha * Aerostar » PD-2

Siromaha-10B * M-49 «Gaidamaka» » Bayraktar TB2 * MINI SHARK

Sirco-2M1 * Garra2 * RQ-35 Heidrun * MARA-2m

Mara-2 » Khab * RQ-20 Puma * Loki

Kara * BATON cifra dia * Besomar 3210 * Lan

H6 Poseidon VTOL + Caronte * BLACKOUT bombardero * Leleka-100M2

EOS C VTOL * Backfire * Molniya * Aist-100

Mugine-5 Pro » Garra « Caronte 2.1 » Besomar Explorador 1100
Jump 20 * GAARPIA « Caronte 2.0 con camara nocturna * VB140 flamenco
Raybird-3 » Besomar 3210 » Zhevzhik IN-01 « Stingray 1 Impacto
ACS-3 * Besomar 3210-N * YAN 1502 « Stingray 1 Objetivo falso
SKIF * Besomar 3310 Complejo » Zigzag

Gor * Hawk * Dore



7 UAV DE TIPO AVION

El UAV «Frame V2» esta disenado para realizar tareas de combate de
reconocimiento, designacion de objetivos y transporte de cargas

El UAV «ACS-3M» esta disenado para realizar misiones de combate de
reconocimiento, designacion de objetivos y entrega de cargas.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km mas de 300 Radio tactico, km hasta 500
Tiempo de vuelo, min. 3600 Tiempo de vuelo, min. hasta 1680
Peso de la carga util, kg 7 Masa de carga util, kg 57
Velocidad de crucero, km/h 65 Velocidad de crucero, km/h 110
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 150
Dimensiones, mm 4100 x 2000 x 450 Altura maxima, m 2500

Tipo de camara

digital diurna, térmica

Tipo de camara

diurna 80x, térmica

Tipo de motor

Motor de combustion interna

Tipo de motor

Motor de combustion interna

Método de arranque

Catapulta

Método de arranque

Catapulta

Fabricante

Ucrania

Fabricante

Ucrania




UAV DE TIPO AVION

El UAV «Scan Eagle» esta disefiado para realizar reconocimiento visual, [ | El UAV «H10 Poseidon VTOL» esta disefiado para realizar reconocimiento y
proporcionar informacioén sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados | | correccion de fuego de artilleria. Equipado con una camara con
de los ataques. aumento de 40 veces

ek
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Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 80 Alcance, km 75
Tiempo de vuelo, h 18 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 26,5 Peso de despegue, kg 22
Velocidad maxima, km/h 148 Velocidad maxima, km/h 100
Techo practico, m 6000 Techo practico, m 4000
Envergadura, m 3.1 Envergadura, m 35
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor Motor de combustion Tipo de motor eléctrico

interna

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque vertical
Fabricante EE. UU. Fabricante Chipre
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UAV DE TIPO AVION

El UAV «FreeUA-V2» esta disenado para realizar tareas de combate de
reconocimiento, designacion de objetivos y transporte de cargas.

El UAV «Gor2» esta diseinado para realizar fotografias aéreas, reconocimiento
y observacion en condiciones diurnas.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
L. Radio tactico, km hasta 100
Radio tactico, km 70
Tiempo de vuelo, min 160
Tiempo de vuelo, min. 160
Peso de la carga util, kg 6,4
Velocidad de crucero, km/h 78 Velocidad de crucero, km/h 108
Velocidad maxima, km/h 105 Helak el e, e
Altura maxima, m 3500
. ; digital diurna 30x, térmica 4x )
Tipo de camara Resolucién de la ¢4 fotoarafica. MP diurna,
esolucion de la camara fotografica, infrarroja
Tipo de motor eléctrico Tipo de camara catapulta
Método de lanzamiento catapulta Tipo de motor Ucrania
Método de despegue catapulta

Fabricante

Ucrania

Calvwicaamén

Ilaramia




UAV DE TIPO AVION
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El UAV «Airplast V1. O» esta disefiado para realizar misiones de combate de
reconocimiento, designacion de objetivos y transporte de cargas.

Composicion:
- 3 UAYV;

- estacion de control terrestre;

- catapulta neumatica

El UAV «H10 Poseidon MkIV» esta disenado para realizar misiones de combate
de reconocimiento, designacion de objetivos y transporte de cargas.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km hasta 50
Tiempo de vuelo, min. 80 Tiempo de vuelo, min. 180
Peso de la carga util, kg hasta 10 Peso de la carga util, kg 57
el C L G EEE, L —~ Velocidad de crucero, km/h 18
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 25
Dimensiones, mm 3400 x 1690 x 573 diurna 80x, térmica

Tipo de camara

Tipo de camara digital diurna
Tipo de motor eléctrico Tipode motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV DE TIPO AVION

El UAV «Shchedryk» esta disenado para realizar misiones de combate de
reconocimiento, designacion de objetivos y transporte de cargas.

UAV «Buntar Skyhopper» esta disenado realizar
fotografias aéreas, reconocimiento y observaciéon en condiciones diurnas

N\
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Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 60
Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 120
Tiempo de vuelo, min. 160 .
Peso de la carga util, kg 5,7
Velocidad de crucero, km/h 65 Velocidad de crucero, km/h 68
Velocidad méaxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h %0
Altura maxima, m 2500
. 3 digital diurna . i
Tipo de camara 80 Resolucion de la camara, MP 20
Tipo de camara diurna
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta
qu pu Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO AVION
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El UAV «Valkiria» esta disefado para realizar reconocimientos aéreos y
videovigilancia, determinar la ubicacion de objetos terrestres, proporcionar
informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados de los

ataques.

El UAV «A1-SM Furia» esta diseiado para determinar la ubicacion

objetos terrestres ,

de

indicar objetivos (con la posterior evaluacion del
uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 34 Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 180
Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 16
Peso de despegue, kg 16,3 Velocidad maxima, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 108 Techo practico, m 2500
e diurna (10x),
Techo practico, m 2000 Tipo de camara nocturna, térmica
Envergadura, m 1,6
Envergadura, m 2
GelledllE rasEies 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta
Método de arranque Catapulta

Fabricante

Ucrania

Fabricante

«AtlonAviay,
Ucrania




UAV DE TIPO AVION

El UAV «Sokol-2» esta diseiado para realizar tareas de reconocimiento,
determinar las coordenadas de los objetivos y transmitir los datos al puesto de

El UAV «Sparrow» esta disefiado para recopilar datos de reconocimiento,

proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados

mando. de los ataques.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro valor
Alcance, km 10 Alcance, km 15
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de despegue, kg 5 Peso de despegue, kg 4
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 100
Techo practico, m 2000 Techo practico, m 2000
Envergadura, m 1,5 Envergadura, m 0,98
Calculo, personas 3 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Contenedor Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania







UAV DE TIPO AVION
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El UAV «Sirco» esta diseiiado para realizar reconocimientos aéreos,

videovigilancia y correccion de fuego de artilleria.

El UAV «Sirco-2»
videovigilancia y

esta disefiado para realizar reconocimiento aéreo,
y correccion del fuego de artilleria. Bajo la

influencia de la guerra electronica, es capaz de regresar al punto de lanzamiento

sin utilizar GPS

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro vaior
Alcance, km 25 Alcance, km 30
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 24 Peso de despegue, kg 2,5
Velocidad maxima, km/h 122 Velocidad méaxima, km/h 130
Techo practico, m 1000 Techo practico, m 1000
Envergadura, m 0,93 Envergadura, m 0,93
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV DE TIPO AVION




El UAV «Siromaha-10B» esta disenado para realizar tareas de reconocimiento,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados
de los ataques.

El UAV «Sirco-2M1» esta diseiiado para realizar tareas de reconocimiento,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados
de los ataques.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 150 Tiempo de vuelo, min. 120
Velocidad de crucero, km/h 100 Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 115
Tiempo de vuelo, min. 95 51

Angulo de apertura de la camara, grados (reconocimiento); 125

Dimensiones, mm 2200 x 2550 x 500 (curso)
Peso de la carga atil, kg S Peso de la carga util, g 5000
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de despegue catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO AVION
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El UAV «Mara-2» esta disenado para realizar reconocimientos aéreos y
videovigilancia

El UAV «Kara» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos y
videovigilancia.




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 30 Alcance, km 10
Tiempo de vuelo, min. 90 Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de despegue, kg 55 Peso de despegue, kg 34
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 126
Techo practico, m 3000 Techo practico, m 2000
Envergadura, m 14 Envergadura, m 1,2
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 RS Gl e e e e, de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO AVION

El UAV «Hawk» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento, El UAV «UA-Beta» esta diseiiado para realizar reconocimientos dpticos y
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados de electronica de en éptico y infrarrojo
los ataques. Esta equipado con una estacion de radar con apertura sintetizada. en
N

Nombre del parametro Valor NOTIOTE UeT Pararnets voToT
Alcance, km 10 Alcance, km 20
Tiempo de vuelo, min. 180 Tiempo de vuelo, min. 90
Peso de despegue, kg 5,5 Peso de despegue, kg 5
Velocidad maxima, km/h 55 Velocidad maxima, km/h 75
Techo practico, m 1000 Techo practico, m 3000
Envergadura, m 2 Envergadura, m 1,8
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania







UAV DE TIPO AVION
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El UAV «Spectator-M1» esta disefiado para realizar fotografias aéreas y
reconocimiento aéreo, proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y
evaluar la eficacia de los ataques.

UAV «Observer-S» esta disefado para realizar
reconocimiento aéreo y videovigilancia en tiempo real

« AABR\A " E
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Nombre del parametro Valor INOITIDTE UEl ParaImeuno vaius
Alcance, km 35 Alcance, km 30
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 300
Peso de despegue, kg 55 Peso de despegue, kg 6,6
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 100
Techo practico, m 3000 Techo practico, m 2000
Envergadura, m 3 Envergadura, m 34
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapuita Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania







UAV DE TIPO AVION

El UAV «Chaklun» esta disenado para realizar reconocimientos aéreos,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar posteriormente

los resultados de los ataques.

s

UAV «PD-1900» esta disenado para
reconocimiento y fotografia aérea de alta resolucion

realizar

de




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 50 Alcance, km 50
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 16,2 Peso de despegue, kg 16,3
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 25
Techo practico, m 3000 Techo practico, m 1800
Envergadura, m 1,4 Envergadura, m 1,8
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO AVION

El UAV «Leleka-100» (Cigliefia) esta diseiado para realizar reconocimientos
aéreos en condiciones de entorno radioelectronico complejo y determinar las
coordenadas geograficas exactas de los objetos en tiempo real, a cualquier hora

del dia.

El UAV «Elf» esta disenado para realizar reconocimientos aéreos y controlar los
movimientos de tropas (fuerzas).

A

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 70 Alcance, km 75
Tiempo de vuelo, min. 150 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 16,2 Peso de despegue, kg 16,8
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 140
Techo practico, m 1500 Techo practico, m 3000
Envergadura, m 1,98 Envergadura, m 21
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Shark» esta disenado para llevar a cabo reconocimiento 6ptico- EIUAV M-10 «Oko» esta disefiado para realizar de
electrénico, observacion y correccion de fuego en el campo de batalla reconocimiento y fotografia aérea de alta resolucion.




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 60 Alcance, km 55
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 17 Peso de despegue, kg 16,95
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 130
Techo practico, m 2000 Techo practico, m 2000
Envergadura, m 1,91 Envergadura, m 1,1
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Galka MK2» esta disenado para determinar la ubicacién
objetos terrestres , indicar objetivos (con la posterior evaluacién de
los resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

de

El UAV «Wiman-2» esta disenado para determinar la ubicacién de objetos
terrestres , indicar objetivos (con la posterior evaluacion de los
resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 45 Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 60
Masa de carga util, kg 1,2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 68 Velocidad de crucero, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 150
Tipo de camara diurna, nocturna Tipo de camara analégica
Dimensiones, mm 490 x 1500 x 60 Dimensiones, mm 1900 x 350 x 150
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO AVION

El UAV «Spy Arrow» Disefnado para realizar reconocimiento aéreo,
designacion de objetivos y correccion de fuego

=

UAV «Vector» esta disenado para realizar de
realizar vuelos de busqueda y observacion

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 3 Alcance, km 25
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 0,5 Peso de despegue, kg 7.4
Velocidad maxima, km/h 75 Velocidad maxima, km/h 80
Techo practico, m 2100 Techo practico, m 5000
Envergadura, m 0,54 Envergadura, m 28
slcul 1

Gl oy Rl Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico

Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de lanzamiento catapulta

Método de arranque vertical
Fabricante I Fabricante Alemania
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UAV «DeltaQuad PRO VTOL» esta disefiado para realizar El UAV Bayraktar «Mini UAV» esta disenado para realizar reconocimientos
reconocimientos aéreos aéreos.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 50 Alcance, km 10
Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de despegue, kg 6,2 Peso de despegue, kg 3,5
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 70
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 3600
Envergadura, m 2,35 Envergadura, m 1,6
Calculo, personas 2 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque Manual
Fabricante Paises Bajos Fabricante Turquia
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El UAV «Aerostar» esta disefado para realizar misiones de reconocimiento en

cualquier condicién meteorolégica y atacar vehiculos blindados.

El UAV «Bayraktar TB2» esta disenado para realizar misiones de reconocimiento
y lanzar ataques con municiones guiadas con un alcance de hasta 8 km.

- -
r - - #
: d -

Nombre del parametro Valor et o e o S
Alcance, km 250 Alcance, km 230
Tiempo de vuelo, h 12 Tiempo de vuelo, h 24
Peso de despegue, kg 220 Peso de despegue, kg 650
Velocidad maxima, km/h 206 Velocidad maxima, km/h 220
Techo practico, m 8000 Techo practico, m 8200
Envergadura, m 8,5 Envergadura, m 12
Calculo, personas 3 Calculo, personas 3
Tipo de motor Motor de combustion Tipo de motor Motor de combustién interna

interna

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque aéreo Método de arranque aéreo
Fabricante Israel Fabricante Turquia
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El UAV RQ-35 «Heidrun» esta disenado para realizar reconocimientos aéreos
con transmision de informacion por Wi-Fi

UAV RQ-20 «Puma»  esta disefiado
reconocimiento y correccion de fuego de artilleria

para

realizar

de




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 20 Alcance, km 7,5
Tiempo de vuelo, min. 150 Tiempo de vuelo, h 3,3
Peso de despegue, kg 24 Peso de despegue, kg 6,1
Velocidad maxima, km/h 72 Velocidad maxima, km/h 83
Techo practico, m 3500 Techo practico, m 1500
Envergadura, m 1,6 Envergadura, m 28
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Manual
Fabricante Dinamarca Fabricante EE. UU.
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El UAV «H6 Poseidon VTOL» esta diseiiado para realizar reconocimiento visual,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados
de los ataques.

El UAV «EOS C VTOL» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento y
correccion de fuego




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 50 Alcance, km 80
Tiempo de vuelo, h 7 Tiempo de vuelo, min. 180
Peso de despegue, kg 100 Peso de despegue, kg 14,2
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 107
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 4500
Envergadura, m 5 Envergadura, m 4
Calculo, personas 4 Calculo, personas 2
Tipo de motor Motor de combustion Tipo de motor eléctrico
internaleléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical AHEEDEDETENGID ML
Fabricante Estonia

Fabricante

Chipre
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UAV «Mugine-5 Pro»
misiones de reconocimiento y ataque

esta disenado

para

realizar

UAV «Jump 20»  esta disefado para realizar
reconocimiento, se utiliza como portador de municiones de barrera

de




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 200 Alcance, km 185
Tiempo de vuelo, h 7 Tiempo de vuelo, h 14
Peso de despegue, kg 90 Peso de despegue, kg 97,5
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 100
Techo practico, m 6000 Techo practico, m 4000
Envergadura, m 5 Envergadura, m 5,7
Calculo, personas 4 Calculo, personas 3
Tipo de motor Motor de combustion Tipo de motor eléctrico

interna

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque aéreo Método de arranque vertical
Fabricante China Fabricante EE. UU.
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UAV «Raybird-3» Disefnado
reconocimiento y fotografia aérea

realizar de

El UAV «ACS-3» esta disefado

realizar reconocimientos y

fotografias aéreas de alta resolucion, y también se utiliza como repetidor de

senales de control de otros UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 1000 Alcance, km 55
Tiempo de vuelo, h 28 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de despegue, kg 23 Peso de despegue, kg 16,95
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 130
Techo practico, m 3500 Techo practico, m 2000
Envergadura, m 29 Envergadura, m 11
Calculo, personas 2 Calculo, personas 3

Tipo de motor

Motor de combustion

Tipo de motor

Motor de combustion interna

interna
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «SKIF» esta disenado para la fotografia aérea, la supervision

de la superficie terrestre y cartografia

©
o . & ‘_.-_-1,_-_‘ "
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El UAV «Gor» esta diseinado para determinar la ubicacion de objetos terrestres,
designar objetivos (con la posterior evaluacion de los resultados del uso de

artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 40 Alcance, km 45
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 150
Peso de despegue, kg 16,8 Peso de despegue, kg 16,7
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 43
Techo practico, km 2000 Techo practico, m 3500
Envergadura, m 1,5 Envergadura, m 35
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV «Primoco UAV One 150»
de ataque y reconocimiento

esta disenado

para acciones

El UAV «FlyEye» esta disefiado para

realizar reconocimiento visual,

proporcionar informacién sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados

de los ataques.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 200 Alcance, km 50
Tiempo de vuelo, h 15 Tiempo de vuelo, min. hasta 180
Peso de despegue, kg 150 Peso de despegue, kg 16,2
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 120
Techo practico, m 3300 Techo practico, m 4000
Envergadura, m 4,85 Envergadura, m 3,9
Calculo, personas 3 Calculo, personas 2
Tipo de motor Motor de combustion Tipo de motor eléctrico

interna

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10a +40
Método de arranque SR Método de arranque Catapulta
Fabricante Republica Checa Fabricante Polonia
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UAV «Punisher» esta disenado para
operaciones de ataque y reconocimiento

UAV «Mikrovisor SM
ataque
y de reconocimiento

esta disenado

para acciones de

g
B
Nombre del parametro Valor
Alcance, km 45
Tiempo de vuelo, min. 90
Peso de despegue, kg 17,5
Velocidad maxima, km/h 190
Techo practico, m 1000
Envergadura, m 2,25
Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Alcance, km 7,5
Tiempo de vuelo, min. 45
Peso de despegue, kg 1,7
Velocidad maxima, km/h 75
Techo practico, m 2000
Envergadura, m 0,72
Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Manual

Fabricante

Ucrania
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UAV UJ-22 «Airborne» esta disefado para realizar tareas de El UAV «PD-1» esta disefado para realizar tareas de reconocimiento y lanzar
reconocimiento, lanzar ataques con minas de mortero de 82 mm (hasta cuatro) y ataques

municion acumulativa. l




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 800 Alcance, km 100
Tiempo de vuelo, h 7 Tiempo de vuelo, h 10
Peso de despegue, kg 105 Peso de despegue, kg 33
Velocidad maxima, km/h 160 Velocidad maxima, km/h 140
Techo practico, m 6000 Techo practico, m 4000
Envergadura, m 4,6 Envergadura, m 3,2
Calculo, personas 3 Calculo, personas 2

Tipo de motor

Motor de combustion

Tipo de motor

Motor de combustién interna

interna
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque aéreo Método de arranque aéreo
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV

D-80 «Discovery» esta disefado
operaciones de ataque y reconocimiento

para

UAV

E-300 «Enterprise» disefado
operaciones de ataque y reconocimiento

para




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 450 Alcance, km 450
Tiempo de vuelo, h 9 Tiempo de vuelo, h 23
Peso de despegue, kg 200 Peso de despegue, kg 540
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 150
Techo practico, m 2000 Techo practico, m 5000
Envergadura, m 8,5 Envergadura, m 6,5
Calculo, personas 4 Calculo, personas 4

Tipo de motor

Motor de combustién

Tipo de motor

Motor de combustion interna

interna
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque aéreo Método de arranque aéreo
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «PD-3» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos, realizar
tareas de patrulla, observacién, vigilancia y busqueda, y
control del movimiento de tropas (fuerzas).

El UAV AN-BK-1 «Gorlitsa» esta disenado para realizar reconocimiento aéreo
en durante el dia y durante la noche y para lanzar ataques
contra objetivos terrestres




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Alcance, km 500 Alcance, km 150
Tiempo de vuelo, h 8 Tiempo de vuelo, h 7

Peso de despegue, kg 155 Peso de despegue, kg 200
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 230
Techo practico, m 5000 Techo practico, m 5000
Envergadura, m 5 Envergadura, m 6,74
Calculo, personas 3 Calculo, personas 4

Tipo de motor

Motor de combustion

Tipo de motor

Motor de combustién interna

interna
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 e de -10 a +40
Método de arranque aéreo Método de arranque aéreo
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV AQ-400 «Kosa» para acciones UAV «Sokol 300» esta disenado para ataques
de ataque y reconocimiento para realizar operaciones de reconocimiento
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Alcance, km 375 Alcance, km 450
Tiempo de vuelo, h 5 Tiempo de vuelo, h 5

Peso de despegue, kg 165 Peso de despegue, kg 1225
Velocidad maxima, km/h 200 Velocidad maxima, km/h 580
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 8000
Envergadura, m 3,2 Envergadura, m 14
Calculo, personas 4 Calculo, personas 4

Tipo de motor

Motor de combustion interna

Tipo de motor

Motor de combustion

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque aéreo
Fabricante Ucrania

interna
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque automatico

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Chaika PVO» esta disefiado para destruir objetivos El UAV «Bullet» esta disenado para destruir objetivos terrestres, maritimos y
tanto terrestres como aéreos, asi como para patrullar y grabar en video aéreos, asi como para patrullar y grabar en video territorios.
territorios.

- Val
SO CE PR or Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 30
Tiempo de vuelo, min. 90 P
Peso de la carga util, kg 0,45 Peso de la carga til, kg 1,2
Velocidad de crucero, km/h 100
Velocidad de crucero, km/h 250
Velocidad maxima, km/h 240
Tipo de camara Termografica Velocidad maxima, km/h 350
Dimensiones, mm 490 x 1500 x 60 i : i
Tipo de camara Diurna
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta LLUL DD Eertes:
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Grokhot» esta diseiado para el ataque preciso de objetivos terrestres
, a una distancia de ) , superior a , 50 km. Esta equipado con
un sistema de autoguiado que permite capturar el objetivo desde una distancia
de 300-500 m y alcanzarlo de forma auténoma, sin la intervencion del operador

El UAV «Domacha» esta disefnado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, asi como para el
transporte de cargas.

o en condiciones de pérdida de comunicacion. -
J— :"‘-5;1.':-:3.;*
z -.'-ﬁ‘:i:...:_-=._-_ . = "
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 50 Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 50 Tiempo de vuelo, min. 120
Peso de la carga util, kg 2 rEmm e R R Tl 2

i Velocidad de crucero, km/h 110
Velocidad de crucero, km/h 60

Velocidad maxima, km/h 120

Velocidad maxima, km/h 160

Tipo de camara analdgica diurna

analégica diurna

Tipo de camara 40

Dimensiones, mm 490 x 1500 x 60

Tipo de motor eléctrico

Dimensiones, mm 490 x 1500 x 60
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania

Método de arranque catapulta

Fabricante Ucrania
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UAV M-49 «Gaidamaka» esta disefiado para ataques El UAV «Kogot 2» esta disenado para realizar misiones de combate, destruir
y de reconocimiento fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.
S
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 7
Radio tactico, km 40
Tiempo de vuelo, min. 60
Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de despegue, kg 6
) Masa de carga util, kg hasta 5
Velocidad maxima, km/h 55
Techo practico, m 1500 Velocidad de crucero, km/h 85
Envergadura, m 0,82 Velocidad maxima, km/h 150
Calculo, 1 . -
A Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque catapulta
Método de arranque aéreo
Fabricante Ucrania

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Khab» reutilizable esta disefiado para realizar misiones de combate
contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, asi como
para el transporte de cargas.

Caracteristicas:
- control a través del programa Mission Planner;
- Resistente a la interferencia de medios de guerra electrénica.

- propia sistema de control de de vuelo
garantiza una desviacion minima del rumbo establecido.

- aterrizaje automatico (aterrizaje sin intervencion del operador);
- calculadora balistica, desviaciéon de impacto +3 m.

El UAV «BATON cifra dia» esta disenado para realizar misiones de combate
, para destruir fuerzas vivas
como para

fuertemente blindados, UAV,

reconocimiento.

objetivos ligeramente y
realizar misiones de

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 40
Tiempo de vuelo, min. 50
Masa de carga util, kg 2,95
Velocidad de crucero, km/h 85...105
Velocidad maxima, km/h 140

Tipo de camara

diurna, nocturna, térmica

Nombre del parametro Valor

Alcance:
para destruir objetivos y transportar cargas, km kamikaze, km 300

600
Tiempo de vuelo, min. 360
Peso de la carga util, kg 5
Tipo de camara diurna, nocturna
Dimensiones, mm 2200 x 1200 x 400
Tipo de motor
Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania

Dimensiones, mm 1100 x 1710 x 450
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta

Fabricante

«Jettek», Ucrania
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El UAV «Haron» esta disefiado para realizar misiones de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, asi como para
realizar tareas de reconocimiento.

El UAV «Backfire» esta diseinado para llevar a cabo misiones de combate,
destruir fuerzas vivas, objetivos blindadns ligeros y pesados, asi como para

realizar tareas de reconocimiexto.

Composicion:

- 3 UAV;

- estacion de control terrestre;

- catapulta neumatica;

- equipo adicional

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km hasta 140
Tiempo de vuelo, min. 65
P Tiempo de vuelo, min. 90

Peso de la carga util, kg hasta 1,5

Peso de la carga util, kg 57
Velocidad de crucero, km/h 70

Velocidad de crucero, km/h 85
Velocidad maxima, km/h 140

Velocidad maxima, km/h 100
Dimensiones, mm 1400 x 900 x 250

Tipo de camara diurna, nocturna
Tipo de camara digital diurna

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Kogot» esta disefado para interceptar objetivos aéreos enemigos a una

altitud de hasta 4500 m.

UAV

«GAARPIA» esta disenado
aéreos enemigos

para interceptar de objetivos

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 100 Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de la parte combativa, kg hasta 1 Peso de la carga util, kg hasta 0,32
Velocidad de crucero, km/h 85 Velocidad de crucero, km/h 125
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 185
Tipo de camara digital diurna Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Besomar 3210» esta disenado para
objetivos terrestres, como y aéreos , y

patrullar y grabar en video territorios
‘1"
7 2 /\
Caracteristicas:

- innovador sistema de freno aéreo que permite reducir drasticamente la velocidad en
40 km/h en solo un segundo;

- aterrizaje automatico;
- resistente a la guerra electronica.

destruir tanto
también para

El UAV «Besomar 3210-N» esta diseinado para destruir tanto
terrestres, como y objetivos aéreos ) y
patrullar y grabar en video territorios.

objetivos
asi como para

Y

.

Caracteristicas:
- innovador sistema de freno aerodinamico que permite re
velocidad y cambiar de direccion;
- alta aerodinamica (patrullaje prolongado y espera
del objetivo en modo de mayor eficiencia energética)

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio téctico, km 50 Radio téctico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 60
P Tiempo de vuelo, min. 60

Peso de la ojiva, kg 2

Peso de la carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 80...90

Velocidad de crucero, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 175

Velocidad maxima, km/h 200
Tipo de camara digital diurna

Dimensiones, mm 2120 x 1510 x 290

Tipo de camara Termografica

) . Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El complejo con el UAV «Besomar 3310» esta disenado para destruir objetivos

terrestres y aéreos, asi como para patrullar y grabar en video territorios.

Composicidn del complejo con UAV:

- estacion de control terrestre: 1 unidad;

- catapulta para el lanzamiento remoto del UAV: 1 unidad;
- UAV de ataque y bombardeo: 3 unidades

El complejo con UAV «Besomar 3210» esta disefiado para interceptar tanto
asi como

objetivos terrestres, como y objetivos aéreos , y
para patrullar y grabar en video territorios.

Composicién del complejo con UAV:

- estacion de control terrestre: 1 unidad;
- catapulta para el lanzamiento remoto de UAV: 1 unidad;
- UAV kamikaze: 10 unidades.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 50 Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. hasta 1200
Peso de la ojiva, kg 2 Peso de la parte combativa, kg hasta 2
Velocidad de crucero, km/h 80...90 Velocidad de crucero, km/h 80...90
Velocidad maxima, km/h 160 Velocidad maxima, km/h 160
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 4000
Tipo de camara digital diurna lipoide camara digital diurna
Dimensiones, mm 2120 x 1510 x 290 AR OEEE, (i) 2120 x 1510 x 290
Tipo de motor . Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta LG O ERE e catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «BLACKOUT bomber» esta diseiado para realizar misiones de combate
y tareas de destruccion de fuerzas vivas y de objetivos
ligeramente y fuertemente blindados.

e ——

Composicion:
1. vehiculo aéreo no tripulado: 2 unidades.
2. Equipo de lanzamiento (catapulta): 1 unidad.

3. mando a distancia de corto alcance (0,5 km) — 2 unidades

4. Carga util (navegacion éptica (IA) con camara termografica) — 2 unidades.

El UAV «Molniya» esta diseihado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 55 Radio tactico, km 35
Tiempo de vuelo, min. 120 Llenmpe sl v, il 40
Peso de la carga util, kg 4 Peso de la carga util, kg hasta 8
Velocidad de crucero, km/h Velocidad de crucero, km/h 120
Velocidad maxima, km/h Velocidad maxima, km/h 160

i ; analogica diurna, térmica
Tipo de camara

Tipo de camara

analégica diurna

Dimensiones, mm 1100 x 1710 x 450
Dimensiones, mm 1630 x 3090 x 350

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico

Método de arranque catapulta
Método de arranque catapulta

Fabricante Ucrania

Fabricante

«Jettek», Ucrania




UAV DE TIPO AVION

46

El UAV «Charon 2.1» esta disefiado para interceptar objetivos aéreos a una altura

de hasta 4000 m.

UAV «Charon 2.0 concamara

interceptar objetivos aéreos a una altura de hasta 4000 m

esta disenado para

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 30 Radio tactico, km 30

Tiempo de vuelo, min. 120 Tiempo de vuelo, min. 120

Peso de la carga util, kg hasta 1,5 Peso de la carga util, kg hasta 1,5

Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70

Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 140

Dimensiones totales, mm 1400 x 900 x 250 Dimensiones, mm 1400 x 900 x 250
Nocturna,

Tipo de camara

giratoria digital diurna

Tipo de camara

termografica

Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Zhevzhik IN-01» esta disehado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas y objetivos blindados ligeros y pesados.

El UAV «YAN 1502» esta disefiado para realizar misiones de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y pesados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 10 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 20
Peso de la ojiva, kg 2 Peso de la parte explosiva, kg 0,75
Velocidad de crucero, km/h 40 Velocidad de crucero, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 190 Velocidad maxima, km/h 160
Tipo de camara analégica Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Zigzag» esta diseiado para interceptar objetivos aéreos enemigos a una El UAV objetivo «Dore» esta disefiado para simular objetivos aéreos.
altitud de hasta 4000 m.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km 300...600
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 160
Velocidad de crucero, km/h 150 Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 250
Velocidad maxima, km/h 120
Peso de la parte combatiente, kg 2,2

i ; digital diurna 80x
Tipo de camara

digital, diurna, térmica

Tipo de camara . .
Tipo de motor eléctrico

Método de lanzamiento catapulta Método de lanzamiento catapulta

Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «TOR Operator» esta disenado para destruir las fuerzas enemigas y la

maquinaria blindada.

UAV «Tor de ataque» esta disenado
objetivos mediante autodestruccion

destruir

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 40...45
Tiempo de vuelo, min. 35...60
Velocidad de crucero, km/h 72
Velocidad maxima, km/h 100
Peso de la carga util, kg 7
Tipo de camara diurna
Tipo de motor catapulta
Método de despegue vertical
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 40...45
Tiempo de vuelo, min. 35
Masa de carga util, kg 7
Tipo de camara dium?’.

termografica

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «SKY DEVIL» esta disenado para realizar tareas de reconocimiento,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados
de los ataques.

El UAV «Siromaha 10K» esta diseiiado para realizar tareas de reconocimiento
y recopilacion de datos sobre el terreno.

S
i &
| |
=
2
1
P —
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 70 Radio tactico, km 80
Tiempo de vuelo, min. 180 Tiempo de vuelo, min. 240
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 130 ) ' digital, térmica
Tipo de camara
Tipo de camara Termografica
Angulo de apertura de la cémara, grados 60 Angulo de apertura de la camara, grados 360
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




51

UAV DE TIPO AVION




El UAV «Shpatel» esta disefado para realizar tareas de reconocimiento,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados
de los ataques.

El UAV «Saker Hunter» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento,
proporcionar informacion sobre objetivos a la artilleria y evaluar los resultados

de los ataques.

Nombre del parametro Valor
Nombre del parametro Valor e

Radio tactico, km 35

Tiempo de vuelo, min. 70
Radio tactico, km 600

Velocidad de crucero, km/h 75

analégica, digital, camara

Tipo de motor eléctrico Tipo de camara de rumbo: analégica

Peso de la carga util, g 5000
Método de despegue catapulta

Tipo de motor eléctrico

Método de despegue catapulta
Fabricante Ucrania

Fabricante Ucrania
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El UAV «SHARK-M» esta diseiiado para realizar reconocimientos aéreos en

diurno vy
terrestres

nocturnoy para atacar objetivos

El UAV «SHARK-D» esta diseinado para realizar reconocimientos aéreos
diurnos y nocturnos y para atacar objetivos terrestres.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 180 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 420 Tiempo de vuelo, min. 240
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 100 Tipo de camara Termografica
i CTIE AT o digital, térmica Tamafio, mm 1800 x 2600 x 400
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «PR-1» esta disenado para determinar la ubicacion de objetos
terrestres, senalar objetivos (con la posterior evaluacion de los resultados del

uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

El UAV «Pomsta-T» esta disefiado para determinar la ubicacion
objetivos terrestres , designar objetivos (con la posterior evaluacién
de los resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el

fuego.

de

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 50
Tiempo de vuelo, min. 180
Masa de carga util, kg 5
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara ar:lf')gica,

igital

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 80
Tiempo de vuelo, min. 240
Masa de carga util, kg 7
Tipo de camara Termografica
Dimensiones, mm 1800 x 2600 x 400
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «POLYDRONE pawnPlane» esta disenado para realizar tareas tacticas en

condiciones dificiles

El UAV «PD-2 con despegue y aterrizaje vertical» esta disefiado para realizar
tareas tacticas en condiciones dificiles

Nombre del parametro Valor
Velocidad de crucero, km/h 100
Duracion del vuelo, min. 480

Tipo de camara

digital, térmica

Nombre del parametro Valor
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 100
Peso de la carga util, g 6000
Radio tactico de aplicacion, km 80
Dimensiones, 1400*2400*350
Método de lanzamiento catapulta
Tipo de motor eléctrico
Fabricante Ucrania

Peso de la carga util, g 7000
Radio tactico de aplicacion, km 180
Peso de despegue, kg 55
Angulo de apertura de la camara, grados 360
Método de despegue plataforma
Tipo de motor eléctrico

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Sokol» esta disefiado para realizar tareas de combate de patrullaje y El UAV «Soyka» esta diseiiado para realizar tareas de combate de patrullaje y
correccion de fuego. correcciéon de fuego.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

el G e, LT & Tiempo de vuelo, min. 45
Tiempo de vuelo, min. 110

Velocidad de crucero, km/h 60
Peso de la carga util, kg 25

Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad de crucero, km/h 75

Tipo de camara Diurna
Velocidad maxima, km/h 140

Angulo de apertura de la camara, grados 60
Tipo de camara digital

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque Catapulta Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Haron 2.0» esta disenado para destruir

aéreos , y también

objetivos terrestres y
patrullar y grabar en video territorios

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 65
Peso de la carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 200
Dimensiones, mm 1400 x 900 x 250
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania

UAV «PD-2» Disenado para acciones
de ataque y reconocimiento
Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 180
Tiempo de vuelo, min. 600
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 110
Tipo de camara digita'l .
termografica

Peso de despegue, kg 45
Tipo de motor eléctrico
Método de despegue vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «MINI SHARK» esta disenado para determinar la ubicacion de objetivos
terrestres del enemigo, senalar objetivos (con la posterior evaluacion de los

resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

El UAV «<MARA-2m» esta disefiado para determinar la ubicacion de objetivos
terrestres del enemigo, senalar objetivos (con la posterior evaluacion de los
resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.

r p{
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 45 Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 150 Tiempo de vuelo, min. 120
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 72
Peso de despegue, kg 54 Velocidad maxima, km/h 108
Tipo de camara Sl e e Tipo de camara fotografica

Tipo d t léctri
Tipo de motor eléctrico s ey SEBilEe
Método de arranque catapulta Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Loki» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos diurnos y
nocturnos y lanzar ataques contra objetivos terrestres.

El UAV «Lun» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos diurna

diurno y
terrestres

nocturnoy para atacar objetivos

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 45
Tiempo de vuelo, min. 45
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 66
Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara digital
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque Catapuita
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 40
Tiempo de vuelo, min. 60
Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 150
Tipo de camara digital
Envergadura, mm 1700
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Leleka-100M2» esta disefiado para determinar la ubicacion de
objetivos terrestres del enemigo, seialar objetivos (con la posterior evaluacion
de los resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el

fuego.

El UAV «Aist-100» esta disenado para determinar la ubicacion de objetivos
terrestres enemigos, senalar objetivos (con la posterior evaluaciéon de los
resultados del uso de artilleria) y precisar los datos para corregir el fuego.
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Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30
Radio tactico, km 55
Tiempo de vuelo, min. 120
Tiempo de vuelo, min. 180
Velocidad de crucero, km/h 122
Velocidad de crucero, km/h 122
Tipo de camara catapulta
Tipo de motor eléctrico ' L.
Tipo de motor eléctrico
LG Gl erimris Método de lanzamiento vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV « » «Besomar

» El explorador «

» 1100» esta

disenado para determinar la ubicacion de objetos terrestres, senalar objetivos

UAV «VB140 flamingo»
objetivos aéreos enemigos

esta diseinado

interceptar

(con la posterior evaluacion de los resultados del uso de artilleria) y
precisar los datos para corregir el fuego
ol
7 A=
il t ] . e
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 50 Tiempo de vuelo, min. 120
Tiempo de vuelo, min. 150
Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 160
Velocidad maxima, km/h 160
Tipo de camara digital Peso de la carga util, g 2000
Angulo de apertura de la camara, grados 320 Tipo de camara analdogica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor catapulta
U EE A il Método de lanzamiento vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Stingray 1 Udarny» esta disenado para realizar misiones de combate
y tareas relacionadas con la destruccion de objetivos vivos ,
objetos ligeramente y fuertemente blindados, asi como para el transporte de
cargas

El UAV «Stingray 1 Falsa objetivo» esta disefiado para simular objetivos

aéreos

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Tiempo de vuelo, min. 30 T ey}

Radio tactico de aplicacion, km 250
Peso de la carga util, kg 15

Tipo de camara analégica
Tipo de camara analogica

Tipo de motor VRT
Tipo de motor VRD

Método de arranque Catapulta
Método de arranque catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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ROKSOLYANA

Banderik-24 explorador
Malloy Aeronautics T150
Quantix «<Recon UAS»

WARDOG Scout

«Phoenix 03» Heavy UCAV
Aeryon SkyRanger R60

Black Hornet

Autel Robotics «<EVO 2»

DJI «Mavic 2»
AUTEL EVO

DJI «Mavic 3»
«DJI Mini 2»
«DJI Air 2S»
Parrot ANAFI
CyberLux K8 UAS
LuckyStrike
Murciélago
Kaniot

K-Bobr 1-20
1-20TA

1-20ps nocturno
Banderik-24
Banderik-24 lanzador
Gava Kami 10
Gava

R-34

WIY KRUK

WIY POMSTA-X
WIY POMSTA XV
Goryn-10

Bomber
Lastochka-11
Lastochka-13
Molfar

Shmavik

Buntar-Z

Farsh
Chupacabra-13
Saker Scout B
URS FQ-10B
POLYDRONE-TORUK

Aeronaves no tripuladas de tipo helicéptero

+ HEAVY SHOT IMMORTAL
* H10F-MD PICA-diurno
* Black Widow

* Osa

* Viper SM 3

* P18

* Vampire

* Gran Banderek

* Surpriser

*« HEAVY SHOT

* Revolver 860

» Matrice 300 RTK

* GRIF-T1

* GRIF-T2

* Hummel-10”

* Hummel-13”

* Hunter D-1K

* Hunter D-1KT

* Hunter D-2

* Hunter D-3

* Gurzuf

* Gurzuf TVK

» JET-8

* JET-8 térmico

* JET-10

* JET-10 con TVK

* BRK-7 SERPEN

* BRK-7 WYVERN-D

» X-8 Complejo

* X8

» Debosh 8*8 analogo dia
* Debosh 8*8» analogo nocturno
» Debosh 8*8 cifra dia

» Debosh 8*8» cifra noche
* AFS-7TD

* AFS-TT

« AFS-811

* AFS-8T

* AFS-10D

* AFS-10H+T

* Amaga-10

+ Amaga 100

* JET-13-FO

* Volchok 10-0O

+ BOMBA 150

- BOMBA 100

+ UD-10

+ C100

* Bosorkun 5.8
* Bosorkun 5.8T

» Bosorkun 5.8 con donavet.

* Gava Kami 8

* Predator 7 estandar

* Predator 7 plus
*+ Gedz-8

* Gedz-8 Zenit

* Gedz-10

* GREK

* Predator 9 ultra

* Depredador Courier Combat 10

* Predator 9 ultra

» Depredador Courier Combat 10
» Depredador REBOFF 10 Lite 15 km * General Cherevnya-10 DK
» Depredador REBOFF 13 10 km
» Depredador REBOFF 13 15 km
» Depredador REBOFF 13 20 km
» Depredador REBOFF 13 25 km

* STALKER XO-10
* STALKER XO-15
* Chuma 010

* ESKLBR FPV 7

* Udod-7

* Butterfly 10-A

* Butterfly 10-B

+ Chupacabra-7

* Chupacabra-10

* Ai-Petri

* Termovisor Ai-Petri
* Ai-Petri Analogo
* BLINK 8

* Ai-Petri Analogo
* BLINK 8

* FAUST-8

* FAUST-10

* FPV-15-A1 * R-18

* Blackbird Wing 7 * Proboy 7.1

« Blackbird Wing 10 « Ukropchik-YUS
* URS FQ-10ka con guia. * Ukropchik-UT

+ SMARTDRONE K10 * Ukropchik 10D

* Winfly-7 * Ukropchik-8T
* UMO-Yu  Ukropchik-8S
* UMO-10-0 * Ukropchik-8D
* Murciélago E620 * Ukropchik-7D
* Murciélago E630 * UD-10A.Z

* Chugayster +UD-10 FO

* PD-DADCAT-9X4T * UD-10A.2

* DroneSquad FURY Pro * Tesak-8

+ PEGASUS ARMS 25 » Tab-10

* General Cherevnya-7 DK * Surpriser

* General Cherevnya-7 TVK * Tab-8

« General Cherevnya-8 DK * Conductor de luz 150
* General Cereza-8 TVK » Conductor de luz 100
* General Cereza-9 DK » Conductor de luz 50
* General Cereza-9 TVK * STRIKE

* Striker-FPV

* General Cherevnya-10 TVK « Stark 10 Thermal

* General Cherevna KN-104 DK « Stark-10 Térmico

« General Cherevnya KN-104 TVK + Spook-8

* KH-S7 * Ukropchik-8D
« Banderek-K » SOVA-10
* Impulse * SOVA-7

* SOTUA-MLS

* SOTUA-MLS con DK

* SKYRIPER 9 TVK

* SKYRIPER 9 nocturno

« Skyriper9

* General Cherevnia AIR

+ Eagle interceptor

* Shchik-AA

* General Cherevnia AIR NIGHT
* WINFLY 10 Hunter V1

* WINFLY 8 + Skopa-air 2.8

* WINFLY 10 * Shmavik

« Vyriy PRO-10 * Shmavik DK+TVK
* Vyriy-8 Ucrania » SeaGull-10N

+ Lanzador 200/10-0 * SeaGull-10

* Lanzador 200/10-K * SeaGull-8T

* Bruja-200 » SeaGull-8N

« Lanzador 200/10-B  SeaGull-8D

« Gran Banderic * SeaGull-8

* URS FQ-10KN * Samum-7

» Saker Hetman

*Rarog 5.8 T

* Rarog 5.8

* POLYDRONE-TORUK 22

* TORUK15X4 OBSERVER

* POLYDRONE-TORUK 15

* POLYDRONE-TORUK 10

* PERUN-X9

+ PEGASUS ARMS 25

* Peacemaker 10 con donavet.
* Peacemaker-10

* Peacemaker 7

* PD-DADCAT-10X4

* OPTIK 10

+ PD-DADCAT-9X4

* Optalink

* Nostromo 10

* Nasmorok-termovisor

* Nasmorok-diurno

* Mosquitos 10

* Molfar-T

» Koshmarik

» Ukroptor

* Kolibri 10 m ADVANCE T
* Kolibri 10 m ADVANCE

* Kolibri 8" PRO T

* Kolibri 8" PRO

« Kolibri 7" ADVANCE T

* Depredador 13

* Depredador 13 Bombardero
* Chersoneso

* Mavka Relay 24

* Mavka Relay 16

+ Saker Scout En el repetidor
» Chupacabra Retransmisor
* Horizonte mk2

» Banderek-24 repetidor

* Wiy SEEMKA

* WARDOG-TRN

« Highiine-T

* TETER UK con sistema de alimentacion
* URS FQ-10K DK
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El UAV «<ROKSOLYANA» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos.

UAV «Banderik-24 reconocimiento» esta diseiiado para

recopilar informacién de reconocimiento

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, k 30
Nombre del parametro Valor SEEney L

Tiempo de vuelo, min. 45
Radio tactico, km 8

Velocidad de crucero, km/h 80
Tiempo de vuelo, min. 45 Velocidad maxima, km/h 100

i ; diurna, térmica

Masa de carga util, kg 1 Tipo de camara
Velocidad maxima, km/h 100 Angulo de apertura de la camara, grados 33 x 26
Techo practico, m 3000 VEnrEe, [ =

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico

Método de arranque vertical
Método de arranque vertical

Fabricante «DroneSpacelLaby,
Fabricante Ucrania Ucrania




. UAV DE TIPO COPTER



El UAV «Malloy Aeronautics T150» esta disefiado para transportar cargas de

forma autonoma y lanzar ataques con bombas aéreas FAB-50.

El UAV Quantix «Recon UAS» esta disefiado para realizar un rapido

reconocimiento automatizado , exploracién

de datos sobre el terreno.

se

LT

-—_I.__

Dy

, Y recopilacion

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 70 Alcance, km 40
Tiempo de vuelo, min. 36 Tiempo de vuelo, min. 45
Peso de despegue, kg 70 Peso de despegue, kg 16,5
Velocidad maxima, km/h 250 Velocidad maxima, km/h 70
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 2100
Diametro, m 1,2 Envergadura, m 1
Calculo, personas 2 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Reino Unido Fabricante EE. UU.
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El UAV «WARDOG Scout» esta diseiado para realizar reconocimientos aéreos. UAV El «Phoenix 03» Heavy UCAV esta diseinado para operaciones de
ataque y reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 50 Alcance, km 12
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 50
Masa de carga util, kg 2 Peso de despegue, kg 6,5
Velocidad de crucero, km/h 43 Vet S e, e 120
Velocidad maxima, km/h 68

Techo practico, m 1000

diurna, digital ZOx
Tipo de camara optica, 180x Diametro, m 0,3
Hibrida

Calculo, personas 1
Tamano, pulgadas 8 Tipo de motor eléctrico
U2 Ee ey eléctrico Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
LD COEMENETD v Método de arranque vertical

Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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[ uav

«Aeryon

SkyRanger

R60»

esta disenado

para

realizar

del UAV «Black
reconocimiento y

Hornet»

esta disenado

para

realizar

de




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 5 Alcance, km 1
Tiempo de vuelo, min. 50 Tiempo de vuelo, min. 25
Peso de despegue, kg 1,5 Peso de despegue, kg 0,18
Velocidad maxima, km/h 95 Velocidad maxima, km/h 21
Techo practico, m 4500 Techo practico, m 2000
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Diametro, m 0,6 Envergadura del rotor, m 0,12
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Canada Fabricante

Noruega
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UAV Autel Robotics «EVO 2»
reconocimientos aéreos

esta disenado

para realizar

El UAV DJI «Mavic 2» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos,

vuelos de observacion y patrullaje.

Valor

Nombre del parametro Nombre del parametro Valor
Alcance, km 9 Alcance, km 18
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 31
Peso de despegue, kg 21 Peso de despegue, kg 0,9
Velocidad maxima, km/h 72 Velocidad maxima, km/h 72
Techo practico, m 4000 Techo practico, m 6000
Diametro, m 0,45 Diametro, m 0,35
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante EE. UU. Fabricante China
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El UAV «<AUTEL EVO» esta diseiiado

para

realizar reconocimientos

UAV DJI «Mavic

esta disenado

llevar a cabo

aéreos reconocimientos con el fin de recopilar informacién sobre la composicién y la
ubicacion de las tropas (fuerzas) enemigas, asi como para observar objetos en
tiempo real

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Alcance, km 8 Alcance, km 30

Tiempo de vuelo, min. 31 Tiempo de vuelo, min. 46

Peso de despegue, g 1,6 Peso de despegue, kg 0,895

Velocidad maxima, km/h 72 Velocidad maxima, km/h 68

Techo practico, m 6000 Techo practico, m 6000

Diametro, m 0,45 Diametro, m 0,38

Calculo, personas 1 Calculo, personas 1

Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico

Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40

Método de arranque vertical Método de arranque vertical

Fabricante China Fabricante China
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El UAV-KT «DJI Mini 2» esta disefiado para realizar reconocimientos aéreos

El UAV-KT «DJI Air 2S» esta disenado para realizar reconocimientos aéreos




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 10 Alcance, km 12
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 30
Peso maximo de despegue, kg 0,25 Peso maximo de despegue, kg 0,6
Velocidad maxima, km/h 57 Velocidad maxima, km/h 68
Techo practico, m 5000 Techo practico, m 5000
Calculo, personas. 1 Calculo, personas. 1
Diametro, m 0,45 Diametro, m 0,54
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Canada Fabricante

Canada
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UAV «Parrot  ANAFI» esta disenado

realizar

exploracion y la obtencion de fotografias aéreas de alta resolucion

El UAV «CyberLux K8 UAS» esta disefiado para realizar tareas de

reconocimiento y fotografia aérea de alta resolucion.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 4 Alcance, km 10
Tiempo de vuelo, min. 32 Tiempo de vuelo, min. 16
Peso de despegue, kg 2,5 Peso de despegue, kg 6
Velocidad maxima, km/h 53 Velocidad maxima, km/h 160
Techo practico, m 6000 Techo practico, m 5000
Diametro, m 0,37 Diametro, m 0,63
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante EE. UU. Fabricante EE. UU.
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El UAV «LuckyStrike» esta disenado para llevar a cabo misiones El UAV «Kazhan» esta disenado para realizar reconocimientos
de reconocimiento y ataque, acompanando las acciones de los grupos de asalto. y ataques acompainando a las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 10 Alcance, km 30
Tiempo de vuelo, h 20 Tiempo de vuelo, min. 50
Peso de despegue, kg 16 Peso de despegue, kg 52
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 72
Techo practico, m 100 Techo practico, m 1000
Diametro, m 0,26 Diametro, m 1,9
Calculo, personas 1 Calculo, personas 4
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Kaniot» esta disefado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, asi como para el

transporte de cargas.

universal UAV «K-Bobr

1-20» esta disenado para realizar tareas

de combate, destruir fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente
blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 40
Masa de carga util, kg 10
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 90

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 40
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 920
Velocidad maxima, km/h 160

Tipo de camara

analégica diurna, térmica

Tipo de camara

diurna, nocturna, térmica

Tamano, pulgadas 30
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Tamaiio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Fabricante

Ucrania

Fabricante

«Jettek», Ucrania
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El UAV «1-20TA» esta disefiado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para realizar tareas de reconocimiento.

Caracteristica:
sistema de guia hacia el objetivo capturado desde una distancia de 500 m.

El UAV «1-20ps nocturno» esta disefiado para realizar tareas de combate,

por para destruir fuerzas vivas )

objetos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 16 Radio tactico, km 16
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de la carga util, kg 15 Peso de la carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 920 Velocidad de crucero, km/h 20

, Velocidad maxima, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 120

i ; diurna, nocturna, térmica

Tipo de camara diurna Tipo de camara
Dimensiones, mm 370 x 405 x 95 Dimensiones, mm 370 x 405 x 95
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Banderik-24» esta disenado para realizar tareas de combate,

para destruir fuerzas vivas

por

objetos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento.

El UAV «Banderik-24 Sbrazhyvatel» esta disefiado para lanzar municiones,

explosivos o cargas especiales.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 27 Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 45 Tiempo de vuelo, min. 25
Peso de la carga util, kg 7 AICDIEIETE PULIGLY u
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 100
Tivo de c4 diurna, térmica
Tipo de camara diurna Ipo de camara
Tamano, pulgadas 24 Tamafio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
. «DroneSpacelLaby, Fabricant «DroneSpacelLab»,
Fabricante Ucrania abricante Ucrania
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El UAV «Gava Kami 10» esta disefado para realizar misiones de combate,
por para destruir fuerzas vivas , objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento y

El UAV «Gava» esta disenado para realizar misiones de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para realizar tareas de reconocimiento y minado.

minado.

Caracteristicas:

- Equipado con seis potentes motores y cuatro baterias.

- Sistema de lanzamiento de 5 posiciones (5 municiones ligeras, 3 medianas o 1 pesada).

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 125

Tipo de camara

diurna, térmica

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 8
Tiempo de vuelo, min. 25
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 100

Tipo de camara

diurna, térmica

Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Peso de carga util, kg hasta 5
Tamano, pulgadas 11

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «R-34» esta disefnado para realizar tareas de combate, destruir fuerzas
vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
realizar tareas de reconocimiento y minado.

El UAV «WIY KRUK» esta disenado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para realizar tareas de reconocimiento y minado.

Composicion:
= UAV «WIY KRUK» con cdmara en suspension giroscdpica estabilizada: 3 unidades;
= estacion de control terrestre: 1 unidad; embalaje de transporte para NSK: 1 unidad;
= contenedor de transporte para el bloque de recepcién/transmisién de comunicaciones digitales: 1 unidad;

= contenedor de transporte para UAV: 3 unidades;
= juego de herramientas de mantenimiento técnico: 1 unidad;
= juego de documentacioén operativa: 1 unidad

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 60
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 125

i ; diurna, térmica
Tipo de camara

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 14
Tiempo de vuelo, min. 35
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 90

i ; diurna, térmica
Tipo de camara

Peso de carga util, kg hasta 15

Dimensiones, mm 1320 x 1180 x 605 Peso de carga util, kg hasta 5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «WIY POMSTA-X» esta diseiado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
realizar tareas de reconocimiento y minado.

Composicion
UAV «WIY POMSTA-X» con camara: 20 unidades;
- estacion de control terrestre: 1 unidad;
- Contenedor de transporte para la estacion de control terrestre y el bloque de antenas de recepcion/transmision de

comunicaciones digitales: 1 unidad.
= contenedor de transporte para UAV: 1 unidad;
= juego de herramientas de mantenimiento técnico: 1 unidad;
= juego de documentacion operativa: 1 unidad

El UAV «WIY POMSTA XV» esta disefiado para realizar tareas de combate,

por para destruir fuerzas vivas

objetos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento y

minado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10 Radio tactico, km hasta 16
Tiempo de vuelo, min. 38 Tiempo de vuelo, min. 35
Velocidad de crucero, km/h 60 R =
] . Velocidad maxima, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 100
i i diurna, térmica
o0 de o diurna, Tipo de camara
Ipo de camara termografica

Peso de la carga util, kg hasta 10
Tipo de motor eléctrico N T

Tipo de motor eléctrico
A D T vl Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Goryn-10» esta disenado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
realizar tareas de reconocimiento y minado.

El UAV «Bomber» esta disefiado para llevar a cabo misiones de combate,
destruir fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y pesados, UAV, asi como

para realizar tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 15
Tiempo de vuelo, min. 18
lemp Mo Tiempo de vuelo, min. 35
Velocidad de crucero, km/h 70
Dimensiones, mm 850 x 795 x 1180

Velocidad maxima, km/h 120

Tamaiio, pulgadas 10 Tipo de camara diurna, térmica
Tipo de camara digital diurna

Peso de la carga util, kg 3,2 Peso de la carga util, kg hasta 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Lastochka-11» esta diseiiado para realizar tareas de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
realizar tareas de reconocimiento.

El UAV «Lastochka-13» esta disenado para realizar misiones de combate,
de fuerzas vivas ,
UAV, csi

por destruccion
ligeramente y fuertemente blindados,
reconocimiento.

de objetivos
como para tareas de

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 20
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 25
Velocidad de crucero, km/h 65 Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 110 eloe it e
Tipo de camara Termografica Tipo de camara Termografica
UL, [ e 25 W Tamano, pulgadas 13
Peso de la carga util, kg hasta 2,5 Peso de la carga util, kg hasta 4
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante KB «Energo:Avia», Fabricante KB «EnergoAvia», Ucrania

Ucrania




81

UAV DE TIPO COPTER

El UAV «Molfar» esta diseiado para realizar misiones de combate, destruir
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para

realizar tareas de reconocimiento.

El UAV «Shmavik» esta disenado para llevar a cabo misiones de combate,
destruir fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y pesados, UAV, asi como
para realizar tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 15
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 60
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 120
. B . . Altura maxima, km 1000
Tipo de camara analdégica
_ Tipo de camara diurna
Tamaiio, pulgadas 8
Tamano, pulgadas 7
Peso de la carga util, kg hasta 2
Peso de la carga util, kg hasta 4
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor Eléctrico
Método de arranque Vertical
Método de arranque Vertical
Fabricante Ucrania

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Buntar-Z» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento.

El UAV «Farsh» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV

\

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 20
Tiempo de vuelo, min. hasta 35
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 120

Tipo de camara

Termografica

4 A e
— B ~___ P e -

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 80
Tiempo de vuelo, min. 200
Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 90
Tipo de camara diurna
Tamano, pulgadas 7
Tipo de motor Eléctrico
Método de arranque Vertical
Fabricante Ucrania

Tamano, pulgadas 13
Peso de la carga util, kg 5...8
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Chupacabra-13» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para

tareas de reconocimiento.

El UAV «Saker Scout B» esta disenado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

objetivos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento y

minado.

Valor

Nombre del parametro Nombre del parametro Valor

Radio téctico, km 20 Radio tactico, km hasta 50
Tiempo de vuelo, min. 35

Tiempo de vuelo, min. 30
Velocidad de crucero, km/h 70

Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 120

. . Velocidad maxima, km/h 90
digital,
Tino de ca analégica, diurna, nocturna,
ipo de camara térmica ) ’ diurna, térmica

Tipo de camara
Tamaio, pulgadas 13

Peso de la carga util, kg hasta 3,3
Peso de la carga util, kg hasta 6

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical L e DCOCNCIEED pertea]
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «URS FQ-10B» esta diseinado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
tareas de reconocimiento y minado.

El UAV «POLYDRONE-TORUK» esta diseiado para realizar misiones de
combate y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas
vivas , objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento y minado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 10
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. hasta 20
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 175
diurna,

Tipo de camara

analégica diurna

Tamaio, pulgadas

10

Tipo de camara

termografica

Dimensiones, mm 70 x 400 x 400
Peso de la carga util, kg hasta 3,5 Peso de la carga util, kg 5.6
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «<HEAVY SHOT IMMORTAL» esta disenado para realizar misiones de
combate y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas
vivas ) objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento y minado.

UAV « » «H10F-MD

PICA-diurna

version» esta disenado para

realizar tareas de combate para destruir fuerzas vivas, objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para tareas de reconocimiento y

minado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km hasta 20 Radio tactico, km hasta 10
Tiempo de vuelo, min. 40 i i

Tiempo de vuelo, min. 12
Sistema de lanzamiento 4 canales

Tamano, pulgadas 10

i i diurna, térmica

Tipo de camara

Tipo de camara analégica
Peso de la carga util, kg hasta 20
Dimensiones, mm 1270 x 920 x 1385 Peso de carga util, kg hasta 2,5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
G COEEE v ezl Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Black Widow» esta disefiado para la exploracion, la destruccion de UAV «Osa» esta diseiado de
objetivos mediante el uso de cargas suspendidas y el ajuste de fuego. y realizar ataques acompanando las acciones de los grupos de asalto
Nombre del parametro Valor .
Alcance, km 12 Alcance, km 12
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de despegue, kg 5,5 Peso de despegue, kg 75
Velocidad maxima, km/h 110 Velocidad maxima, km/h 150
Techo practico, m 1000 Techo practico, m 1000
Diametro, m 0,45 Diametro, m 0,56
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Viper SM 3» esta disenado para la busqueda e identificacion
y destruccion de fuerzas vivas

para la identificacion de

UAV «R-18» estan disenados
objetivos fijos

y ataque busqueda,fuerzas fuerzas
y objetivos terrestres moviles, incluyendo fortificaciones y vehiculos
ligeramente blindados




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 3 Alcance, km 5
Tiempo de vuelo, h 2 Tiempo de vuelo, min. 45
Peso de despegue, kg 10 Peso de despegue, kg 15
Velocidad maxima, km/h 60 Velocidad maxima, km/h 43
Techo practico, m 1000 Techo practico, m 300
Diametro, m 0,65 Diametro, m 1,2
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Vampire»

(Baba Yaga) esta disefiado para realizar tareas de

reconocimiento y lanzar ataques mientras acompana a los grupos de asalto.

El UAV «Bolshoi Banderik» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento
y lanzar ataques acompanando a las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor e e e =
Alcance, km 6 Alcance, km 4
Tiempo de vuelo, min. 37 Tiempo de vuelo, min. hasta 50
Peso de despegue, kg 17 Peso de despegue, kg 31,5
Velocidad maxima, km/h 80 Velocidad maxima, km/h 90
Techo practico, m 400 Techo practico, m 500
Diametro, m 11 Diametro, m 11
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Surpriser» esta disefiado para llevaracabo misiones de El UAV «<HEAVY SHOT» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento y
reconocimiento y ataque, acompafando a las acciones de los grupos de asalto. lanzar ataques mientras acompaia a grupos de asalto.




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 10 Alcance, km 20
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 90
Peso de despegue, kg 22 Peso de despegue, kg 35
Velocidad maxima, km/h 70 Velocidad maxima, km/h 80
Techo practico, m 1500 Techo practico, m 1000
Diametro, m 1,2 Diametro, m 1,6
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 FEEEC R (BT HELIESD Gl (TG ENET ST, 12 e
Método de arranque vertical AHEEDEDEIENGIE Ll
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Revolver 860» esta disefiado para operaciones de reconocimiento y
ataque, incluyendo el uso de minas de mortero

El UAV DJI «Matrice 300 RTK» esta diseiiado para realizar tareas de
reconocimiento y destruir objetivos tanto de dia como de noche

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 20 Alcance, km 50
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 55
Peso de despegue, kg 42 Peso de despegue, kg 9
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 160
Techo practico, m 3000 Techo practico, m 5000
Diametro, m 1 Diametro, m 0,9
Calculo, personas 2 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Taiwan Fabricante China
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El UAV «GRIF-T1» esta disefiado para realizar misiones de combate contra El UAV «GRIF-T2» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado. fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 12
Tiempo de vuelo, min. 20 DT AT, A

Tipo de camara analoégica
Tipo de camara analoégica

Peso de la carga util, kg 2.3
Peso de la carga util, kg 2.3

Tamano, pulgadas 10
Velocidad de crucero, km/h 80

Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 130

Velocidad maxima, km/h 130
UCTZ D 116 8 2 il L Techo practico, m 300
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Hummel-10» esta disefnado para realizar misiones de combate

para destruir
fuertemente blindados.

fuerzas vivas

y objetivos ligeramente y

El UAV «Hummel-13» esta disefiado para realizar misiones de combate
para destruir objetivos ligeramente y

fuertemente blindados.

fuerzas vivas y

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 15...20
Peso maximo al despegue, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 50...60
Velocidad maxima, km/h 120
Tipo de camara analégica
Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante «Miltech», Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 8
Tiempo de vuelo, min. 20
Peso maximo al despegue, kg 4
Tamaiio, pulgadas 13
Velocidad de crucero, km/h 50
Velocidad maxima, km/h 920
Techo practico, m 300
Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante «Miltech», Ucrania
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El UAV «Hunter D-1K» esta disefiado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

y objetivos ligeramente y

El UAV «Hunter D-1KT» esta disefiado para realizar misiones de combate

para destruir

s ligeramente y fuertemente blindados

vivas ,

objeto

Nombre del parametro Valor
Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 20
Peso maximo al despegue, kg 25 Peso maximo al despegue, kg 25
Velocidad de crucero, km/h 55...70 Velocidad de crucero, km/h 55...70
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara analdgica Tipo de camara Nocturna
~ Dimensiones, mm 600 x 520 x 100

Tamano, pulgadas 10

Tamaino, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Método de arranque vertical
Fabricant «YSMTDrones», -

abricante Ucrania Fabricante «YSMTDrones», Ucrania
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El UAV «Hunter D-2» esta disefiiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Hunter D-3» esta disefiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12
Tiempo de vuelo, min. 17
Peso maximo al despegue, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 120

Tipo de camara

analogica diurna

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 15
Peso maximo al despegue, kg 25
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara digital diurna
Tamafo, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
«YSMT Drones»,

Fabricante

Ucrania

Rango de frecuencias de transmision de video, MHz 4900...6000
Tamaiio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Fabricante

«YSMTDrones», Ucrania
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El UAV «Gurzuf» esta diseiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Gurzuf térmico» esta disenado para realizar misiones de combate
y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas vivas y
objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 110

Tipo de camara analégica diurna

Dimensiones, mm 660 x 540 x 140

Tipo de motor eléctrico

Método de arranque vertical

Fabricant «NejetDronesy,
abricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 110
Tipo de camara diurn?,.
termografica
Dimensiones, mm 660 x 540 x 140
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante «NejetDro.n S
Ucrania
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El UAV «JET-8» esta disefado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «JET-8 térmico» esta disenado para realizar tareas de combate y
fuerzas vivas

misiones para destruir
y fuertemente blindados.

y objetivos ligeramente

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara diurna
Tamano, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 140
Tipo de camara Termografica
Tamaino, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Fabricante

«Jettek», Ucrania

Fabricante

«Jettek», Ucrania
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El UAV «JET-10» esta disenado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «JET-10 con camara termografica» esta disefado para realizar
misiones de combate contra fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y

pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 25 Masa de carga util, kg 2,5
Velocidad de crucero, km/h 90 Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara Diurna Tipo de camara Termografica
Tamaiio, pulgadas 10
Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical

Fabricante

«Jettek», Ucrania

Fabricante

«Jettek», Ucrania
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El UAV «BRK-7 SERPEN» esta disefiado para realizar tareas de combate El UAV «BRK-7 WYVERN-D» esta disefiado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas vivas y
de objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

fuertemente blindados.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2 Peso de la carga util, kg 5
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 140

Tipo de camara

analégica diurna

Tipo de camara

analogica diurna

~ Tamaiio, pulgadas 10
Tamaiio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical SHIEED ED IS TR

Fabricante

«Jettek», Ucrania

Fabricante

«Jettek», Ucrania
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Complejo con UAV «X-8» El UAV «X-8 esta disenado para realizar misiones de combate para destruir
y fuerzas vivas y objetivos ligeramente y fuertemente blindados

Composicion del UAV «X-8»:
. Marco de 8 pulgadas: 1 unidad.
. Motores 2814, 880KV - 4 unidades.
. Hélices Gemfan 8040-3 (2L+2R) - 1 juego.
. Controlador de vuelo: 1 unidad.
. regulador de velocidad de motores eléctricos -1 unidad.
. Camara Foxeer Micro Night Cat 3 1200TVL: 1 unidad.

. Hibrido (receptor universal del canal de control y
transmisor de sefial de video integrado en una sola placa) -
1 unidad.

8. Antena del transmisor de video: 1 unidad.
9. Antena de control: 2 unidades.
10. Bateria Li-lon 6s4p-21700 16800 mAh

~NOoO OB WDN -

Composicion del corﬁplejo con UAV «X-8»:

1. UAV «X-8» - 100 unidades. -
2. Bateria Li-lon 6sdp 16800 mAh: 100 unidades. Nombre del parametro Valor
3. Estacion de control remoto: 1 unidad. Incluye: Radio tactico, km 20
- tripode de carbono: 1 unidad.
- Médulo terrestre de control y comunicacién con los drones: 1 unidad. Tiempo de vuelo, min. 13
- Mddulo terrestre receptor de video: 1 unidad.
- antena de control - 2 unidades. Masa de carga atll, kg 3
- receptor de sefal de radio - 2 unidades. Velocidad de crucero, km/h 55
Velocidad maxima, km/h 130

Caracteristicas:

- cambio de canal de video y cambio suave de potencia de video analdgica diurna,

Tipo de camara

y de la senal de radio durante el vuelo; nocturna

= el repetidor incluido en el BpAK «X-8» permite realizar vuelos en terrenos dificiles o con

obstaculos (condiciones dificiles de horizonte radioeléctrico); Tamaio, pulgadas 8

- la estaciéon de control remoto compacta permite desplegar/plegar rapidamente el BpAK

(hasta 10 minutos) y camuflarlo faciimente. Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Fabricante Ucrania
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El UAV «Debosh 8*8 analogo diurno» esta disefiado para realizar misiones de
combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados,
UAV, asi como para tareas de reconocimiento.

El UAV «Debosh 8*8» analogo «noche» esta disefiado para realizar tareas de

combate y para destruir

fuerzas vivas

, objetos

ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de

reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 24 Tiempo de vuelo, min. 24
Masa de carga util, kg hasta 3,5 Masa de carga util, kg hasta 3,5
Velocidad de crucero, km/h 100 Velocidad de crucero, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad méaxima, km/h 130

Tipo de camara

analdégica diurna

Tipo de camara

analoégica nocturna

Dimensiones, mm 500 x 620 x 180 Dimensiones, mm 500 x 620 x 180
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Debosh 8*8 cifra dia» esta disefiado para realizar misiones de combate El UAV «Debosh 8*8» cifra noche» esta disefiado para realizar tareas de
contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi combate y para destruir fuerzas vivas : objetos
como para tareas de reconocimiento. ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de

reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 16 Tiempo de vuelo, min. 16
Masa de carga util, kg hasta 3,5 Masa de carga util, kg hasta 3,5
Velocidad de crucero, km/h 100 Velocidad de crucero, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad méaxima, km/h 130
Tipo de camara digital diurna

Dimensiones, mm

500 x 620 x 180

Tipo de camara

digital nocturna

Dimensiones, mm 500 x 620 x 180
Tipo de motor eléctrico - .

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical i X

Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Fabricante

Ucrania




UAV DE TIPO COPTER 102




El UAV «AFS-7D» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

El UAV «AFS-7T» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio téctico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 15 e G CE, il e
. Masa de carga util, kg 1,5
Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 130

Tipo de camara

analégica diurna

Tipo de camara

diurna, nocturna, térmica

Tamafio, pulgadas 7 Tamaiio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «AFS-8D» esta diseiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

El UAV «AFS-8T» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 18
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 18
Peso de la carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130

Tipo de camara

analdgica diurna

Tipo de camara

diurna, nocturna, térmica

Tamano, pulgadas 8

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Tamaiio, pulgadas 8

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «AFS-10[1» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento.

El UAV «AFS-10H+T» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 25 VUGN G2 UL ELE, [T 25
. Peso de la carga util, kg 25
Peso de la carga util, kg 25
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de ca diurna, nocturna,
Tipo de camara diurna Ipo de camara termografica
Tamano, pulgadas 10 Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Amaga-10» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

El UAV «<Amaga 10-0» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como

para tareas de reconocimiento.

Caracteristica: control por
fibra dptica

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17 RELIDTTIES, LD w
Tiempo de vuelo, min. 25
Tiempo de vuelo, min. 17
Masa de carga util, kg 1,5
Masa de carga util, kg 2,6
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad maxima, kmih 120
Velocidad maxima, km/h 120 Longitud de la bobina, km 10
Tipo de camara analégica diurna Tipo de fibra 6ptica G657A2
. Tipo de camara diurna
Tamaio, pulgadas 10
Tamanio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
. Método de arranque vertical

Fabricante

«Magura», Ucrania

Fabricante

«Magura», Ucrania
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El UAV «JET-13-FO» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos ligeramente y fuertemente blindados

Caracteristica: control por

El UAV «Volchok 10-O» esta disenado para realizar misiones de combate
fuerzas vivas y

para destruir
fuertemente blindados

objetivos ligeramente y

fibra optica Caracteristica: control por
fibra optica

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga util, kg 25 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 40
Velocidad maxima, km/h 90 Velocidad maxima, km/h 920
Longitud de la bobina, km 20 Longitud de la bobina, km 10
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,28 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de fibra 6ptica G657A2 Tipo de fibra 6ptica G657A2
Tipo de camara diurna Tipo de camara diurna
Tamaiio, pulgadas 13 Tamaiio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor Eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque Vertical
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El UAV «<BOMB 15-0» esta disefado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para realizar tareas de reconocimiento en condiciones de uso activo de medios

de guerra electronica.

control por fibra éptica.

Caracteristica:

El UAV «<BOMB 10-0» esta diseiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para realizar tareas de reconocimiento en condiciones de uso activo de medios

de guerra electronica.

control por fibra 6ptica.

Caracteristica:

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 1,7
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 120
Longitud de la bobina, km 15 Longitud de la bobina, km 10
Tipo de fibra éptica G657A2 Tipo de fibra 6ptica G657A2
Tipo de camara diurna Tipo de camara diurna
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical

Fabricante

«BeetaTech», Ucrania

Fabricante

«BeetaTech», Ucrania
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El UAV «UD-10» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento

El UAV «S100» esta diseiado para realizar misiones de combate contra fuerzas
vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para
tareas de reconocimiento.

Caracteristicas:
\ maodulos de iniciacion comodos y seguros BK:
- para detonacion por  senal PWM (manualmente), en golpe
(segun el acelerometro) o un temporizador inverso de 30 minutos después de «Bomb ARM».
- detonacion laser a una distancia de 1-2 m antes de la colisién
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 GELIDL R Lol 1K
i i Tiempo de vuelo, min. 18
Tiempo de vuelo, min. 17
Masa de carga util, kg 4
Masa de carga util, kg hasta 3,5
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 140
i ; diurna, nocturna, térmica
. ) . Tipo de camara
Tipo de camara Termografica
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaio, pulgadas 8
Tipo de motor Eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método d rtical
Método de arranque vertical e e vertica
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El UAV «Bosorkun 5.8» esta diseiiado para realizar tareas de combate

para destruir fuerzas vivas

objetos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento

El UAV «Bosorkun 5.8T» esta disenado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

objetivos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100

Tipo de camara

analégica diurna

Tipo de camara

diurna, nocturna, térmica

Tamafio, pulgadas 8

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Tamaiio, pulgadas 8

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Bosorkun 5.8 (con médulo de guia automatica)» esta disenado
para realizar tareas de combate para destruir fuerzas vivas,
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar
tareas de reconocimiento

Caracteristica:
maodulo de guiado automatico «Korsan». Probabilidad confirmada de destruccion de
un objetivo fijo: 60 %; probabilidad de destruccion de un objetivo movil: 38 % (al
acercarse a un objetivo mévil por la parte trasera: 75 %).

El UAV «Gava Kami 8» esta disenado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas , objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento y
minado.

Composicion:

1 UAV: 100 unidades.

2 Bateria de 12 000 mAh: 100 unidades.

3 Estacion de control terrestre: 1 unidad.

4 Gafas FPV: 1 unidad.

5 Estacion de carga para bateria de 1 unidad.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad maxima, km/h 125
Velocidad maxima, km/h 100 Tipo de camara analégica
Tipo de camara analégica diurna Peso de carga util, kg hasta 2,5
Tamaino, pulgadas 8 Tamaiio, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor BIGCICe
Método de arranque vertical Método de arranque vertical




111

UAV DE TIPO COPTER

El UAV «HuwHuk 7 standart» esta diseinado para realizar tareas de combate

derrotar fuerzas
ligero y pesado. El UAV

para

objetos con blindaje

El UAV «Hunter 7 plus» esta disenado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados, UAV

objetos ligeramente y

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Tamaio, pulgadas 7 Tamaiio, pulgadas 7

Tipo de camara

analégica diurna

Tipo de camara

analogica diurna

Peso de la carga util, kg 1,5 Peso de la carga util, kg 2,5

Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Gedz-8» esta disefiado para realizar misiones de combate contra fuerzas El UAV «Gedz-8 Zenitny» esta disefiado para llevar a cabo misiones de combate
vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV para destruir UAV
e

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 8 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 20
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 136 Velocidad maxima, km/h 17
Dimensiones, mm 335 x 251 x 60 Tamano, pulgadas 8
Tipo de camara analogica diurna Tipo de camara analégica diurna
Peso de la carga util, kg 2,6 Peso de la carga util, kg 0,63
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Gedz-10» esta disefnado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos blindados ligeros y pesados.

El UAV «GREK» esta disenado para llevar a cabo misiones de combate para
destruir fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

GREK

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio téctico, km 10 Radio téctico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 25
Velocidad de crucero, km/h 65 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, kmh 90 Velocidad maxima, km/h 140

~ Tamano, pulgadas 10
Tamaiio, pulgadas 10

i ; analdgica diurna,

Tipo de camara analdgica diurna Tipo de camara termografica
Peso de la carga util, kg 51 Peso de la carga util, kg 2,5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «HuwHuk 9 ultra» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados. UAV

UAV « » «Hishchnik Kurier

esta disenado para

realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros

y pesados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 13 Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Tamaiio, pulgadas 9 Tamaiio, pulgadas 10

Tipo de camara

analdégica diurna

Tipo de camara

analégica diurna

Peso de la carga util, kg 25 Peso de la carga util, kg 3,5

Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «HuwHuk 10 ultra» esta disenado para realizar misiones de combate
contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados.
UAV

UAV « » «Hishchnik Kurier Combat 11» esta disenado para
realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 25
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 11
Tipo de camara digital diurna Tipo de camara digital diurna
Peso de la carga util, kg 2,5 Peso de la carga util, kg 35
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV «HuwHUK REBOFF

por fibra éptica

esta disenado para
realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento
en condiciones de uso activo de medios de guerra electréonica. Control del UAV

UAV « REBOFF 10 Lite

misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente
blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento en
condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica. Control del UAV
por fibra éptica

esta disenado para realizar

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Masa de carga util, kg 2,2 Peso de la carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Longitud de la bobina, km 13 Longitud de la bobina, km 15
Tipo de fibra 6ptica G657A2 Tipo de fibra éptica G657A2
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,5 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de camara diurna Tipo de camara diurna
Tamano, pulgadas 10 Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «HuwHnk REBOFF 13 15 km» esta diseiiado para realizar misiones de
combate y tareas de destruccion de fuerzas vivas , de
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electronica.
Control del UAV por VOLS

El UAV «HuwHuk REBOFF 13 20 km» esta disenado para realizar misiones de
combate y tareas de destruccion de fuerzas vivas , de
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar
misiones de reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra
electrénica. Control del UAV por VOLS

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Masa de carga util, kg 1,8 Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Longitud de la bobina, km 15 Longitud de la bobina, km 13
Tipo de fibra optica G657A2 Tipo de fibra optica G657A2
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,35 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de camara diurna Tipo de camara diurna
Tamano, pulgadas 13 Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante «3D Tech», Ucrania Fabricante «3D Tech», Ucrania
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El UAV «HuwHuk REBOFF 13 25 km» esta disenado para realizar misiones de
combate y tareas de destruccion de fuerzas vivas , de
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electréonica.
Control del UAV por VOLS

El UAV «STALKER XO-10» esta diseiado para realizar tareas de combate
para destruir fuerzas vivas , objetivos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento
en condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica. Control del UAV
por VOLS

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Masa de carga ttil, kg 1,2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 60
Longitud de la bobina, km 25 Longitud de la bobina, km 10
Tipo de fibra éptica G657A2 Tipo de fibra 6ptica G657A2
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de camara diurna Tipo de camara diurna
Tamaiio, pulgadas 13 Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «STALKER XO-15» esta disehado para realizar tareas de combate
por para destruir fuerzas vivas , objetos ligeramente y
fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de reconocimiento
en condiciones de uso activo de medios de guerra electréonica. Control del UAV
por VOLS

El UAV «Chuma 010» esta disefado para llevar a cabo misiones de combate
para derrotar fuerzas fuerzas, objetos
con blindaje ligero y pesado, UAV, asi como para realizar tareas de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica.
Control del UAV por fibra éptica

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Masa de carga util, kg 3,5 Peso de la carga util, kg 4
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 40
Longitud de la bobina, km 15 Longitud de la bobina, km 10
Tipo de fibra éptica G657A2 Tipo de fibra 6ptica G657A2
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de camara Diurna Tipo de camara diurna
Tamaio, pulgadas 15 Tamafo, pulgadas 13
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque Vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO COPTER

120

El UAV «<ESKLBR FPV 7» esta disenado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV

El UAV «Udo-7» esta disefiado para realizar misiones de combate de

reconocimiento y

destruccion

de fuerzas vivas

objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

de

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 7 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 18
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 110 Velocidad maxima, km/h 140
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara analégica
Tamaiio, pulgadas 7 Tamaio, pulgadas 7
Peso de la carga util, kg hasta 1,3 Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Butterfly 10-A» esta disefiado para realizar misiones de combate de
reconocimiento y , destruccion de fuerzas vivas ,
de objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

El UAV «Butterfly 10-B» esta disenado para realizar misiones de combate
de reconocimiento y de ataque contra fuerzas vivas ,
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 120
Tipo de camara analogica Tipo de camara analégica
Tamano, pulgadas 10 Tamano, pulgadas 10
Peso de la carga util, kg hasta 2 Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Chupacabra-7» esta diseiado para realizar misiones de combate de

reconocimiento y

, destruccion de fuerzas vivas ,

de objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

El UAV «Chupacabra-10» esta disefiado para realizar misiones de combate

de reconocimiento y

de destruccion
objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

de fuerzas vivas , de

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
L Radio tactico, km 33
Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 27
Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad de crucero, km/h 80 Ve sl Ll 110
Velocidad maxima, km/h 130 digital, analégica,
. . diurna,
Tipo de camara analégica Tipo de camara nocturna, térmica
Tamano, pulgadas 7
Tamano, pulgadas 10
Peso de la carga util, kg hasta 1,2
Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Tipo de motor eléctrico ) — .
Tipo de motor Eléctrico
Método de arranque Vertical Método de arranque Vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Ai-Petri» esta diseiado para realizar misiones de combate de
de fuerzas vivas

reconocimiento y , destruccion
de objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV.

El UAV «Ai-Petri TennoBuzop» esta disefiado para realizar tareas de combate

, reconocimiento , y
objetos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

, asi como para destruir

fuerzas vivas

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 15
Tiempo de vuelo, min. 28 Tiempo de vuelo, min. 28
Velocidad de crucero, km/h 90 Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad méaxima, km/h 180 Velocidad maxima, km/h 180
Tipo de camara digital diurna Tipo de camara Termografica
e L hasta 2 Peso de la carga util, kg hasta 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Ai-Petri Analog» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV

El UAV «BLINK 8» esta disefiado para llevar a cabo misiones de combate para
destruir fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y pesados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 10

Tiempo de vuelo, min. hasta 23
Tiempo de vuelo, min. 28

Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad de crucero, km/h 90

Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 180

Tipo de camara analdégica
Tipo de camara analégica diurna

Tamaino, pulgadas 8
Peso de carga util, kg hasta 2

Peso de la carga util, kg hasta 1,5
Tipo de motor eléctrico - .

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Ai-Petri Analog» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV

El UAV «BLINK 8.1» esta diseiiado para llevar a cabo misiones de combate
para destruir fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados,

UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
L. Radio tactico, km hasta 15
Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. hasta 35
Tiempo de vuelo, min. 28
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 180
Tipo de camara digital
Tipo de camara analdégica diurna
Tamano, pulgadas 9
Peso de carga util, kg hasta 2
Peso de la carga util, kg hasta 1,5
e einetoy CEERED Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «FAUST-8» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados, UAV

El UAV «FAUST-10» esta diseinado para llevar a cabo misiones de combate
para destruir fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y pesados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 13 Radio tactico, km hasta 20
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. hasta 20
Velocidad de crucero, km/h 80 R R D B, &
Velocidad méxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara digital diurna
Tamaiio, pulgadas 8 Tamafio, pulgadas 10
Peso de carga util, kg hasta 1,3 Peso de la carga util, kg 3
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «FPV-15-A1» esta diseiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y fuertemente blindados.

El UAV «Blackbird Wing 7» esta disenado para realizar misiones de combate

para destruir
fuertemente blindados, UAV

fuerzas vivas

objetivos ligeramente y

. =

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25 Radio tactico, km hasta 20
Tiempo de vuelo, min. 27 Tiempo de vuelo, min. hasta 20
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 140

Tipo de camara analégica diurna

Tipo de camara

analdégica diurna

Tamafio, pulgadas 15 Tamaiio, pulgadas 7
Peso de la carga util, kg hasta 5 Peso de la carga util, kg 35
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Blackbird Wing 10» esta diseinado para realizar misiones de combate para
objetos con blindaje

derrotar fuerzas
ligero y pesado. El UAV

UAV «URS FQ-10ka c

AoHaBegeHue»

esta disenado para realizar

tareas de combate para destruir fuerzas vivas, objetivos blindados ligeros y
pesados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km hasta 18
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. hasta 15
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 140

Tipo de camara

analdgica diurna

Tipo de camara

analdégica diurna

Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 10
Peso de carga util, kg hasta 3,5 Peso de la carga util, kg 3
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




129 UAV DE TIPO COPTER

El UAV «$SMARTDRONE K10» esta diseilado para realizar misiones de combate
contra fuerzas vivas y objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

El UAV «Winfly-7» esta disefiado para llevar a cabo misiones de combate para

destruir fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km hasta 20
|

Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. hasta 20
Velocidad de crucero, km/h 40 U R € b &

K . Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 70

i ; diurna, térmica

Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 7
Peso de carga util, kg hasta 3,5 Peso de la carga util, kg 1,5
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO COPTER 130




El UAV «UMO-Yu» esta diseiiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como
para tareas de reconocimiento y minado.

El UAV «UMO-10-0» esta diseiiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos enemigos con blindaje ligero y pesado. Control del
UAV por VOLS

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 25 Longitud de la bobina, km 10
Tiempo de vuelo, min. hasta 35 Espesor de la fibra éptica, mm 0,35
Velocidad de crucero, km/h 80 ; e A€ monomodo con

Tipo de fibra optica -
Velocidad maxima, km/h 100

Velocidad de crucero, km/h 70
Tibo de 4 diurna, - .

ipo de camara termografica Tipo de camara diurna, térmica

Peso de la carga util, kg hasta 4

Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Tamano, pulgadas 10

Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico ) .

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Murciélago E620» esta disenado para realizar misiones de combate

y tareas relacionadas con

la destruccion

de fuerzas vivas

objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para tareas de

reconocimiento y minado.

El UAV «Murciélago E630» esta disehado para realizar misiones de combate

y tareas de destruccion

de fuerzas vivas

, objetivos

ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como de reconocimiento y

minado

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 50 Radio tactico, km hasta 50
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 40
Altitud de vuelo, m 400 Altitud de vuelo, m 400
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Sistema de descarga 4 canales Sistema de descarga 4 canales

Tipo de camara

diurna, térmica

Tipo de camara

diurna, térmica

Peso de la carga util, kg hasta 20 Peso de la carga util, kg hasta 30
Dimensiones, mm 950 x 950 x 650 Dimensiones, mm 1250 x 1250 x 650
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Chugayster» esta diseinado para realizar misiones de combate para El UAV «PD-DADCAT-9X4T» esta disefado para realizar misiones de combate
derrotar fuerzas fuerzas, objetos y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas vivas ,

con blindaje ligero y pesado, UAV, asi como para tareas de reconocimiento y | objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para tareas de

minado

reconocimiento y minado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 25 Radio tactico, km hasta 10
UL COVTE, filla 2 Tiempo de vuelo, min. 13
Sistema de descarga 4 canales

Tipo de camara

diurna, térmica

Tipo de camara

Termografica

Peso de la carga util, kg hasta 2,5
Peso de la carga util, kg hasta 4
Tamaio, pulgadas 9
Tamano, pulgadas 17
. L. Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical

™ b ® o e d

Eahricanta

1lerania
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El UAV «DroneSquad FURY Pro» esta disefiado para realizar tareas de combate

y misiones para destruir

fuerzas vivas

, objetivos

ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de

reconocimiento y minado.

El UAV «<PEGASUS ARMS 25» esta diseiiado para realizar misiones de combate

y tareas relacionadas con

la destruccion

de fuerzas vivas ,

objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para tareas de

reconocimiento y minado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km hasta 20 Radio tactico, km hasta 10
Tiempo de vuelo, min. 40 Tiempo de vuelo, min. 30
Sistema de lanzamiento 4 canales Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 90

Tipo de camara

diurna, térmica

Peso de la carga util, kg

hasta 15

Dimensiones, mm

1860 x 1860 x 625

Dimensiones, mm

1000 x 1000 x 700

Tipo de camara

diurna, térmica

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Peso de la carga util, kg hasta 12
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «General Cherevnya-7 camara diurna» esta disefiado para realizar
misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente
blindados, UAV

El UAV «General Cherevnya-7 con camara termografica» esta disefiado para
realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente
blindados y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 12
Tiempo de vuelo, min. 18 Tiempo de vuelo, min. 18
Masa de la ojiva, kg 18 Masa de carga util, kg 1,8
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara Termografica
Tamano, pulgadas 7 Tamaiio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «General Cherevnya-8 camara diurna» esta disefiado para realizar
misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y

fuertemente blindados, UAV.

El UAV «General Cherevnya-8 con camara termografica» esta disefado para

realizar misiones de combate contra fuerzas vivas,
blindados y fuertemente blindados, UAV

objetivos ligeramente

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 16 Radio tactico, km 16
Tiempo de vuelo, min. 18 Tiempo de vuelo, min. 18
Masa de la ojiva, kg 2 Peso de la carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 145 Velocidad maxima, km/h 145
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara Termogréfica
Tamano, pulgadas 8 Tamaiio, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «General Cherevnya-9 camara diurna» esta disefiado para realizar [ El UAV «General Cherevnya-9 con camara termografica» esta disefiado para
misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y || realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente
fuertemente blindados, UAV blindados y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 18 Radio tactico, km 18
Tiempo de vuelo, min. 18 Tiempo de vuelo, min. 18
Peso de la ojiva, kg 24 Peso de la carga util, kg 24
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 145 Velocidad méxima, km/h 145
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara Termografica
Tamaiio, pulgadas 9 Tamaio, pulgadas 9
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor electrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «General Cherevnya-10 camara diurna» esta disefiado para realizar El UAV «General Cherevnya-10 con camara termografica» esta disefiado para
tareas de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente blindados y realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente
fuertemente blindados, UAV blindados y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 18,5 Radio tactico, km 18,5
Tiempo de vuelo, min. 18 Tiempo de vuelo, min. 18
Masa de la parte combatiente, kg 28 Masa de carga util, kg 2,8
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 150
Tipo de camara analogica diurna Tipo de camara Termografica
Tamaio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «General Cherevhya KN-104 con camara diurna» esta disefiado para
realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente
blindados y fuertemente blindados, UAV

El UAV «General Cherevnya KN-104 con camara termografica» esta disefado
para realizar misiones de combate contra fuerzas vivas, objetivos ligeramente
blindados y fuertemente blindados, UAV

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de la ojiva, kg 4 Masa de carga util, kg 4
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 140
Tipo de camara analégica diurna Tipo de camara Termografica
Tamano, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV « » KH-S7

esta disenado para llevar a cabo

reconocimientos y ataques acompanando a las acciones de los grupos de

asalto.

El UAV «Banderik-K»

esta disenado

llevar a cabo operaciones

de reconocimiento y ataque, acompanando las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 7 Alcance, km 4
Tiempo de vuelo, min. 45 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de despegue, kg 1,1 Peso de despegue, kg 1,3
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 120
Techo practico, m 400 Techo practico, m 400
Diametro, m 0,25 Diametro, m 0,21
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Impulse» esta disefiado para destruir UAV tacticos de tipo helicoptero
con un disparo desde un médulo de fuego sin retroceso a bordo a una

distancia de hasta 10 m.

El UAV «General Cherevnia AIR» esta diseiiado para derribar UAV.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25 Radio tactico, km 14
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 24
Masa de la ojiva, kg 0,5 Masa de carga util, kg 1,2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 130
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 160
Tipo de camara Altitud maxima, km 5800

diurna, nocturna

Techo practico, m 2000 Tipo de camara Termografica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Eagle interceptor» esta disefiado para derribar UAV

El UAV «Shtyk-AA» esta disefiado para derribar UAV.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de la ojiva, kg 0,3
Velocidad de crucero, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 250

Tipo de camara

diurna, nocturna

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 40
Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 1
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 140
Tipo de camara Termografica
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Techo practico, m 2000

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Fabricante

Ucrania
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UAV «General Chereshnya AIR

destruir UAV

NIGHT» esta disenado

para

El UAV «WINFLY 10 Hunter V1» esta disefiado para derribar UAV

= Valor
Nombre del parametro Valor ALl OC B EENE:
Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 24
Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de la ojiva, g 1200 Peso de la carga util, kg 3,4
Velocidad de crucero, km/h 130 VR £ € D G, L) i
Velocidad maxima, km/h 150
Velocidad maxima, km/h 160
digital,

Tipo de camara

digital, térmica

Tipo de camara

termografica

Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «WINFLY 8» esta disefado para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado.

El UAV «WINFLY 10» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 23 Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga util, kg 2,6 Masa de carga util, kg 34
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 150
Tipo de camara Al e Tipo de camara t:rl::g?'ia'i?(;a
Tamaino, pulgadas 8 Tamaino, mm 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Vyriy PRO-10» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos
con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Vyriy-8 Ukraine» esta disenado para destruir fuerzas vivas y objetivos
con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 21 Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga ttil, kg 4 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara analdgica Tipo de camara diurna
Tamaino, pulgadas 10 Tamafo, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Metatel 200/10-0» esta diseiado para destruir fuerzas vivas, objetivos
ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica.

El UAV «Metatel 200/10-K» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor

Velocidad de crucero, km/h 50
Longitud de la bobina, km 10
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Tipo de fibra 6ptica G657A2
Peso de la carga util, kg 1,7
Tamaino, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 40
Masa de carga util, kg 4
Velocidad de crucero, km/h 920
Velocidad maxima, km/h 120
Tipo de camara diurna
Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Védma-200» esta disenado para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado.

UAV «Metatel 200/10-V» para destruir fuerzas vivas y objetivos con blindaje

ligero y pesado

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 18 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 16 Tiempo de vuelo, min. 40
Masa de carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 90
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 120
Tamafio, pulgadas 7 Tipo de camara diurna
Tipo de camara analégica Tamaiio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Bolshoi Bandarik» esta disefiado para destruir fuerzas vivas, objetivos
ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de

reconocimiento y minado.

El UAV «URS FQ-10KN» esta disefiado para derribar UAV.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 8
Tiempo de vuelo, min. 30
Masa de carga util, kg 8
Velocidad de crucero, km/h 30
Velocidad maxima, km/h 40
Dimensiones, mm 1750 x 1750 x 600
Tipo de camara & diurn?,.
ermografica

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Tiempo de vuelo, min. 16
Velocidad de crucero, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 250
Peso de la carga util, kg 0,4
Retransmisor si
Tipo de camara digital
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «R-18» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento y lanzar El UAV «Proboy 7.1» esta disefiado para realizar misiones de combate para

ataques mientras acompanfa a las acciones de los grupos de asalto. destruir fuerzas vivas y objetivos enemigos ligeramente y fuertemente
blindados desde el aire.

Nombre del parémetro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 13
Radio tactico, km 10

Velocidad de crucero, km/h 60
Tiempo de vuelo, min 50

Velocidad maxima, km/h 110
Peso de la carga util, kg 4,5 Tiempo de vuelo, min 12
Tipo de camara Termografica Peso de la carga util, kg 1,5
Tamaiio, mm 1290 x 1290 x 310 Tipo de camara crepuscular

Tamaio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque catapulta

Método de arranque vertical
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El UAV «Ukrpichik-YT» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Ukrpochik-YUS» esta disenado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 20
Peso de la carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 130

Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 17
Peso de la carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130
Autonomia corsario
Tamaiio, pulgadas 10

Tipo de camara

crepuscular

Autonomia crepuscular
Tamaino, pulgadas 10
Tipo de camara Nocturna
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Ukrpochik 10D» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Ukrpochik-8T» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 17
Peso de la carga util, kg 2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Autonomia corsario Autonomia corsario
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 8
Tipo de camara Nocturna Tipo de camara crepuscular
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Ukrpochik-8S» esta diseiiado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Ukrpochik-8D» esta disenado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 17 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 17 Tiempo de vuelo, min. 16
Masa de carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Sistema de alimentacion Corsair Autonomia corsario
Tamaiio, pulgadas 8 Tamaiio, pulgadas 8

Tipo de camara

crepuscular

Tipo de camara

crepuscular

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Ukrpichik-7D» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos UAV «UD-10A.Z» acciones
con blindaje ligero y pesado. de ataque y reconocimiento
Nombre del parametro Valor B P [t Valor
Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 70
Tiempo de vuelo, min. 17
Masa de carga util, kg 1 Masa de carga util, kg 5
Velocidad de crucero, km/h 60 . i
Retransmisor si
Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara diurna
Tamafo, pulgadas 7
. . Tipo de motor eléctrico
Tipo de camara crepuscular
MG e ity Método de arranque vertical
Método de arranque vertical

| o PR
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El UAV «UD-10 FO» esta disefiado para destruir fuerzas vivas, objetivos
ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electronica.

El UAV «UD-10A.2»  esta disefiado para realizar reconocimientos

y ataques acompaiando a las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Velocidad de crucero, km/h 50 Radio tactico, km 10
Longitud de la bobina, km 10 . .
9 Tiempo de vuelo, min. 30
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25
Masa de carga util, kg 4,5
. . L G657A2, G657A1, G652D
Tipo de fibra optica ~
Tamano, pulgadas 10
Peso de la carga util, kg 1,5 diurna,
Tipo de camara =
termografica
Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
) . Método de arranque vertical
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Tesak-8» esta disenado

para llevar a cabo

reconocimientos y ataques, acompafnando las acciones de los grupos de

asalto.

El UAV « » «Tab-10»

esta diseiado

para realizar

reconocimientos y ataques acompafnando a las acciones de los grupos de

asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 11
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 24
Masa de carga util, kg 2 Masa de carga util, kg 3,2
Velocidad de crucero, km/h 100 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 110
Tamaino, pulgadas 8 Tamafno, pulgadas 10
Tipo de camara analdégica Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Surpriser» esta diseiado para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado.

El UAV «Tab-8» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y objetivos con
blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 24
Masa de carga util, kg 20 Masa de carga util, kg 2,3
Velocidad de crucero, km/h 100 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 110
Tamaio, pulgadas 8 Tamano, pulgadas 8
Tipo de camara analégica Tipo de camara analégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Svetovod 15-0» esta disefiado para destruir fuerzas vivas, objetivos || El UAV «Svetovod 10-0» esta disefiado para destruir fuerzas vivas, objetivos
ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de || ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica. reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electronica.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Peso de la carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Longitud de la bobina, km 15 Longitud de la bobina, km 10
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,38 Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,38
Tipo de fibra 6ptica G657A2 Tipo de fibra 6ptica G657A2
Peso de la carga dtil, kg 2,5 Peso de la carga util, kg 25
Tamaiio, pulgadas 15 Tamaiio, pulgadas 15
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Svetovod 5-0» esta disefiado para destruir fuerzas vivas, objetivos El UAV «STRIKE» esta disefiado para realizar misiones de reconocimiento y
ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para realizar tareas de ataque, acompaiando las acciones de los grupos de asalto.
reconocimiento en condiciones de uso activo de medios de guerra electrénica.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Masa de carga (til, kg 1,5 R L L =
_ Tiempo de vuelo, min. 30
Velocidad de crucero, km/h 70
Masa de carga util, kg 3
Longitud de la bobina, km 15
Velocidad de crucero, km/h 80
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,38
Velocidad maxima, km/h 180
Tipo de fibra optica G657A2
Tamano, pulgadas 10
Tamafo, pulgadas 10
Tipo de camara digital
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
e e peitee Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Striker-FPV» esta disefado para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado.

El UAV «Stark 10 Thermal» esta disefado para destruir fuerzas vivas y objetivos

con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 25 Radio tactico, km 18
Tiempo de vuelo, min. 35 Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 3 Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 140
Dimensiones, mm 360 x 360 Tamano, pulgadas 10
Tipo de camara analégica Tipo de camara Termografica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Stark-10 Therma» esta disenado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

El UAV «Spook-8» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 18 Radio tactico, km 10
Tiempo de vuelo, min. 20 Tiempo de vuelo, min. 19
Masa de carga util, kg 3 Masa de carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 100
Tamaio, pulgadas 10 Dimensiones, mm 450 x 450 x 160
Tipo de camara Termografica Tipo de camara Nocturna
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Ukrpichik-8D» esta disefiado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

El UAV «SOVA-10» esta diseiiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor || Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 16 Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 120
Tipo de camara analdégica Tipo de camara analdégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
vertical Método de arranque vertical

Método de arranque
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El UAV «Sokol» esta disefiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «SOVA-7» esta diseiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 25 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 3 Masa de carga util, kg 1,7
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 110
Tipo de camara analdégica Tipo de camara analdégica
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «SOTUA-MLS» esta disefiado para llevar a cabo El UAV «SOTUA-MLS para uso diurno con comunicacion de video digital y
reconocimientos y ataques, acompanando las acciones de los grupos de amplificador de sefnal» esta disefiado para realizar tareas de reconocimiento y
asalto. lanzar ataques mientras acompaiia a las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 10 Radio tactico, km 10
U £0 el 30 Tiempo de vuelo, min. 30
Masa de carga util, kg 4 .

Masa de carga util, kg 4
Retransmisor si

Tipo de camara digital, diurna
Tipo de camara analogica

Tamafio, pulgadas 18
Tamaiio, pulgadas 18

i . Tipo de motor eléctrico

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «<SKYRIPER  9» de

con termovision»

esta disefnado para

realizar misiones de combate contra fuerzas vivas y objetivos con blindaje

ligero y pesado.

El UAV «SKYRIPER 9 nocturno» esta disenado para realizar misiones de
de fuerzas vivas y

combate y tareas de

destruccion

objetivos enemigos ligeramente y fuertemente blindados desde el aire.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 13 Tiempo de vuelo, min. 11
Tiempo de vuelo, min. 11 Masa de carga util, kg 2
Peso de la carga util, kg 2 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad de crucero, km/h 60 ] .

Velocidad maxima, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 120

Tipo de camara Nocturna
Tioo de c4 diurna,

Ipo de camara termografica Tamaiio, pulgadas 9
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Skyriper-9» esta disefiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Skopa-Vozdukh 2.8» esta disefiado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

Nombre del parametro Valor || Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 13 Tiempo de vuelo, min. 12
Tiempo de vuelo, min. 11 Masa de la ojiva, kg 1,527
Masa de carga util, kg 2 Velocidad de crucero, km/h 100
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad maxima, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 120 Tipo de camara digital
Tipo de camara crepuscular Tamafio, pulgadas 9
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Shmavik» esta disefhado para realizar reconocimientos y

ataques acompainando a las acciones de los grupos de asalto.

El UAV « » «LUIMABUK » diurno + termovisor

esta diseiado para

realizar tareas de reconocimiento y lanzar ataques acompanando a las
acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 60
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 120
Tipo de camara crepuscular Tipo de camara Termografica
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 10

Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «SeaGull-10N» esta diseiado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

El UAV «SeaGull-10» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 20
Masa de carga (til, kg 3 Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 140 Velocidad maxima, km/h 105
Tipo de camara Termografica Tipo de camara digital
Tamaino, pulgadas 10 Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «SeaGull-8T» esta diseiiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

El UAV «SeaGull-8N»  esta diseiado
y ataques acompainando a las acciones de los grupos de asalto.

reconocimientos

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 17 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 80 Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 130 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara Termografica Tipo de camara digital
Tamano, pulgadas 8 Tamario, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania




UAV DE TIPO COPTER 168




El UAV «SeaGull-8D» esta diseiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «SeaGull-8» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 17 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 80
Velocidad maxima, km/h 130 VTl ey, T 130
Tipo de camara a e!egir Tipo de camara analogica

opcionalmente

Tamaiio, pulgadas 8 amaicpaigaces 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor CUELED
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Samum-7» esta diseiado para realizar tareas de reconocimiento y
lanzar ataques mientras acompaina a las acciones de los grupos de asalto.

El UAV «Saker Hetman» esta disefiado para

realizar misiones de

reconocimiento y ataques, acompafnando las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 17
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de la carga util, kg 1,5 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 75 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 110 Velocidad maxima, km/h 140
Tipo de camara analégica Tipo de camara digital, diurna
Tamaio, pulgadas 8 Tamano, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Rarog 5.8 T» esta disenado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Rarog 5.8» esta disenado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga ttil, kg 3 Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100

Tipo de camara

crepuscular

Tipo de camara

crepuscular

Tamaiio, pulgadas 10 Tamafio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «POLYDRONE-TORUK 22» esta disenado para realizar tareas de
reconocimiento y ataque, acompanando las acciones de los grupos de asalto.

El UAV «TORUK15X4 OBSERVER» esta disefiado para realizar tareas de
reconocimiento y ataque, acompafando las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 40
Masa de carga util, kg 9
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 100

Tipo de camara

crepuscular

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10
Masa de carga util, kg 11
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara analoégica
Tamaio, mm 200 x 850 x 700
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Tamaiio, pulgadas 15

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «POLYDRONE-TORUK 15» esta disefiado para realizar tareas de El UAV «POLYDRONE-TORUK 10» esta disenado para realizar misiones de
reconocimiento y ataque, acompafando las acciones de los grupos de asalto. reconocimiento y ataque, acompafnando las acciones de los grupos de asalto.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro lle
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 10
i Peso de la carga util, kg 7
Masa de carga util, kg 9
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad de crucero, km/h 65
Velocidad maxima, km/h 100
Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara analoégica
Tipo de camara analogica ~
Tamano, pulgadas 10
gl iy elleiine Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «PERUN-X9»

esta diseiado para llevar a cabo

reconocimientos y ataques, acompanando las acciones de los grupos de asalto.

El UAV «PEGASUS ARMS 25» esta disefado para realizar misiones de combate

, para destruir

fuerzas vivas

objetivos ligeramente y

fuertemente blindados, UAV, asi como para tareas de reconocimiento y
minado.

Nombre del parametro Valor
Tiempo de vuelo, min. 14
Masa de carga util, kg 12
Velocidad de crucero, km/h 40

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 30
Masa de carga util, kg 12

Tipo de camara

analogica, digital

Tipo de camara

digital, diurna, térmica

Tipo de motor

eléctrico

Método de arranque

vertical

Fabricante

Ucrania

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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El UAV «Peacemaker 10 con guia» estd disenado para realizar misiones de
combate contra fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Peacemaker-10» esta disefado para realizar tareas de combate
para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y

fuertemente blindados.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 20 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 11 Tiempo de vuelo, min. 11
Masa de carga util, kg 585 Masa de carga util, kg 5,85
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara digital Tipo de camara analégica
Tamaio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Peacemaker 7» esta disefado para realizar misiones de combate
fuerzas vivas y

para destruir objetivos ligeramente y

fuertemente blindados.

El UAV «PD-DADCAT-10X4» esta diseiiado para realizar misiones de combate
y tareas de destruccion de fuerzas vivas y de objetivos
enemigos ligeramente y fuertemente blindados desde el aire, durante el dia y
en condiciones meteorolégicas favorables.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

e i LT . Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 15

Tiempo de vuelo, min. 13
Masa de carga util, kg 2

Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad méaxima, km/h 100 LLGDCICL L G
Tipo de camara analégica Tamaiio, pulgadas 10
Tamario, pulgadas 7 Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico

Método de arranque vertical
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «OPTIK 10» esta disefiado para realizar misiones de combate contra
fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «PD-DADCAT-9X4» esta disenado para realizar misiones de combate
para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y
fuertemente blindados.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Tiempo de vuelo, min. 16 Radio tactico, km 15
Masa de carga util, kg 1,2 Tiempo de vuelo, min. 13
Velocidad de crucero, km/h 80 Masa de carga qtil, kg 25
Velocidad maxima, km/h 120 . ] .

Tipo de camara diurna
Tipo de camara Nocturna

Tamaiio, pulgadas 9
Tamaiio, pulgadas 10

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Optalink» esta disefiado para realizar misiones de combate contra El UAV «Nostromo 10» esta disehado para realizar misiones de combate
fuerzas vivas, objetivos ligeramente y fuertemente blindados, UAV, asi como para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y
para realizar tareas de reconocimiento en condiciones de actividad activa de fuertemente blindados.

medios de guerra electrénica.

3 Val
LD G FRE e alor Nombre del parametro Valor
Peso de la carga util, kg 2
Tiempo de vuelo, min. 15
Velocidad de crucero, km/h 60
Longitud de la bobina, km 10 Masa de carga util, kg 3
Espesor de la fibra 6ptica, mm 0,25 Tipo de camara analégica
Tipo de fibra éptica G652D
Dimensiones, mm 550 x 550 x 280
Tipo de camara Termografica
Tamaio, pulgadas 10 Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico ) .
Método de arranque vertical
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania

Fabricante

Ucrania
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UAV «Nasmorok-teplovizionnyj»

esta diseiiado

para realizar tareas de combate para destruir fuerzas vivas y objetivos con

blindaje ligero y pesado

- ¥

El UAV «Nasmorok-dnevnoi» esta disefiado para realizar misiones de combate

y tareas relacionadas con la destruccion
de objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

de fuerzas vivas

y

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 15
Tiempo de vuelo, min. 12 Tiempo de vuelo, min. 12
Masa de carga ttil, kg 2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara Termografica Tipo de camara analégica
Tamaiio, pulgadas 7 Tamaio, pulgadas 7
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Mosquitos 10» estd disefiado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

El UAV «Molfar-T» esta disenado para realizar misiones de combate

destruir fuerzas vivas
blindados.

para

objetivos ligeramente y fuertemente

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 15 Radio tactico, km 25
Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga ttil, kg 2 Masa de carga util, kg 2
Velocidad de crucero, km/h 70 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 110 Velocidad maxima, km/h 130
Tipo de camara analégica Tipo de camara analégica
Tamaiio, pulgadas 10 Tamaiio, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Koshmarik» esta disefiado para realizar misiones de combate contra | El UAV «Ukropter» esta disefiado para realizar misiones de combate para

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado. derrotar fuerzas fuerzas vivas,  objetos
ligeramente y fuertemente blindados

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10 Tiempo de vuelo, min. 35
Tiempo de vuelo, min. 20 Masa de carga util, kg 2
Masa de carga util, ki 5 i i .
9 9 Tipo de camara diurna
Tipo de camara digital, diurna
Dimensiones, mm 850 x 795 x 1180
Tamaio, pulgadas 15
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Kolibri 10m ADVANCE T» esta disefiado para realizar misiones de

combate y tareas relacionadas con

la destruccion de fuerzas

vivas y de objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

El UAV «Kolibri 10m ADVANCE» esta diseiiado para realizar misiones de

combate y tareas de

destruccion
objetivos ligeramente y fuertemente blindados.

de fuerzas vivas y de

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 14 Radio tactico, km 20
Tiempo de vuelo, min. 25 Tiempo de vuelo, min. 25
Masa de carga util, kg 2,4 Masa de carga util, kg 2,4
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 60
Velocidad maxima, km/h 160 Velocidad maxima, km/h 160
Tipo de camara Termografica Tipo de camara analégica, diurna
Tamaio, pulgadas 10 Tamafo, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Kolibri 8» PRO T esta disefiado para realizar misiones de combate || El UAV «Kolibri 8» PRO esta disefiado para realizar tareas de combate
para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y || para destruir fuerzas vivas y objetivos ligeramente y
fuertemente blindados. fuertemente blindados.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 14 Radio tactico, km 14
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de la carga util, kg 1,5 Peso de la carga util, kg 1,5
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 160 Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara Termografica Tipo de camara analdgica, diurna
Tamaiio, pulgadas 8 Tamaiio, pulgadas 8
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
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El UAV «Kolibri 7» ADVANCE T esta disefiado para realizar misiones de

El UAV «Kishchnik 13» esta diseiiado para realizar misiones de combate contra

combate y tareas relacionadas con la destruccion de fuerzas fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.
vivas y de objetivos ligeramente y fuertemente blindados.
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 12 Radio tactico, km 13
Tiempo de vuelo, min. 15 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de la carga util, kg 1,5 Peso de la carga util, kg 5
Velocidad de crucero, km/h 60 Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 160 Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara Termografica Tipo de camara analégica
Tamaio, pulgadas 7 Tamainio, pulgadas 13
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «HuwHuk 13 BombGep» esta disenado para realizar misiones de combate
contra fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

El UAV «Khersoness» esta diseiado para realizar misiones de combate contra

fuerzas vivas y objetivos con blindaje ligero y pesado.

4 Valor
Nombre del pardmetro Valor Nombre del parametro

Radio tactico, km 13
Tiempo de vuelo, min. 15

Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 1,5

Masa de carga util, kg 3
VIR L Do, LT LR Velocidad de crucero, km/h 70

diurna . -
i 5 J Velocidad maxima, km/h 120

Ullpe e Eane termografica

Tipo de camara analdgica, diurna
Tamaio, pulgadas 13

Tamaino, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico ,

Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical

Método de arranque vertical
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El UAV «Mavka Relay 24» esta diseiado para realizar misiones de combate

para destruir fuerzas vivas

fuertemente blindados.

objetivos ligeramente y

El UAV «Mavka Relay 16» esta disefiado para aumentar el alcance de las

comunicaciones por radio.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 10 Tiempo de vuelo, min. 44
Tiempo de vuelo, min. 70 Peso de la carga dtil, kg 0,8
Masa de carga util, k 6,2 . . -
9 9 Tipo de camara analdogica
Tipo de camara analégica
Repetidor si
Repetidor si
Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical iz C L LD LUl
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV «Saker»

Scout En , el repetidor

esta disenado para

retransmitir comunicaciones tacticas (analégicas y digitales), asi como para
controlar UAV y sistemas robéticos terrestres.

Caracteristicas:
- La transmision de telemetria, la transmision de video, el control directo del propio dron y el equipo
adicional instalado a bordo del dron se realizan a través de un cable.

El UAV «Chupacabra Retransmisor FPV-drone 13» esta disenado para aumentar

el alcance de las comunicaciones por radio.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km 33
Radio tactico, km hasta 50

Tiempo de suspension, min. 35
Tiempo de suspension, min. 45 ]

Velocidad de crucero, km/h 75
Control por cable Velocidad maxima, km/h 110
Longitud del cable, m 50 L. di.gital,

analdgica, diurna, nocturna,

Tipo de camara térmica

Peso de la carga util, kg hasta 3,3
Diurna 30x, térmica Tipo de repetidor FlyMonkey

Tipo de camara ’

Tamaio, pulgadas 13

. L Peso de carga util, kg hasta 4,5

Tipo de motor eléctrico

Tipo de motor Eléctrico
Método de arranque Vertical

Método de arranque Vertical
Fabricante Ucrania Fabricante

Ucrania
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El UAV «Horizont mk2» esta disenado para retransmitir comunicaciones tacticas
(analégicas y digitales), asi como para controlar UAV y sistemas robéticos

terrestres.

El UAV « » «Banderik-24»

retransmisor»

esta disefiado para

ampliar la zona de comunicacion hasta 20 km y controlar otros UAV.

Valor

Nombre del parametro Nombre del parametro Valor

Radio tactico, km hasta 50 Radio tactico, km hasta 1
Tiempo de suspension, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 25
Control por cable .

Peso de la carga util, kg 1
Longitud del cable, m 50

Velocidad de crucero, km/h 80
Peso de la carga util, kg hasta 2

Velocidad maxima, km/h 100
Tipo de camara digital Tipo de repetidor «eco»
Tipo de repetidor ELRS USRI, (Al es B
Tamanio, pulgadas 10 Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico Método de arranque vertical
Método de arranque vertical «DroneSpaceLab»

Fabricante Ucrania ’

Fabricante

Ucrania
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El UAV «Wiy SEEMKA» esta disehado para retransmitir comunicaciones tacticas
(analégicas y digitales), asi como para controlar UAV y sistemas robéticos

terrestres.

El UAV «\WARDOG-TRN» esta diseiado para ampliar la zona de comunicacion

por radio y controlar otros UAV.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 14
4 Val
Tiempo de vuelo, min. 25 e Sl e RN alor
Altura de trabajo, 400

Peso de la carga util, kg 2 AU DR e Ll

. Tiempo de suspension, min. 40
Velocidad de crucero, km/h 70
Velocidad maxima, km/h 100 HEOED BT LY L
Ti . 16ai Tioo de ca digital,

ipo de camara analégica ipo de camara termogréfica

Tamafno, mm 7 Tamaio, pulgadas 10
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Highiine-T» esta disenhado para retransmitir comunicaciones tacticas
(analégicas y digitales), asi como para controlar UAV y sistemas robéticos
terrestres.

Caracteristicas:
- La transmision de telemetria, la transmision de video, el control directo del propio dron y el equipo
adicional instalado a bordo del dron se realizan a través de un cable.

El UAV «TETER UK» con sistema de alimentacion desde tierra esta
disenado para la retransmision de comunicaciones tacticas
(analoégicas y digitales), asi como para el control de UAV y sistemas robéticos
terrestres.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
AT el il o g Tiempo de congelacién, min. 240
Tiempo de suspension, min. 240 . .
Dimensiones, mm 1860 x 1860 x 625
Control por cable
i : diurna, térmica
Peso de la carga util, kg hasta 5 Tipo de camara

i ; diurna, térmica
Tipo de camara

Peso de la carga util, kg hasta 1

Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico P !
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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UAV «UKROPTER

PLATFORM» esta diseiado

para retransmitir comunicaciones tacticas (analégicas y digitales), asi como
para controlar UAV y sistemas robéticos terrestres

El UAV «Saker Scout C» estd disefiado para retransmitir comunicaciones
tacticas (analégicas y digitales), asi como para
controlar UAV y sistemas robéticos terrestres.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Tiempo de vuelo, min. 60 REGID i, L ik
Tiempo de vuelo, min. 45
Masa de carga util, kg 1,5
Masa de carga util, kg 3
Retransmisor si ] .
Retransmisor si
Peso del soporte, g 1500 Tipo de camara diurna, nocturna
Autolanzamiento si Tamafio, pulgadas 8
. L. Tipo de motor eléctrico
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Método de arranque vertical
R Eahricanta 1lerania
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UAV «URS FQ-10K diurno» destinado para realizar tareas tareas para derrotar fuerzas fuerzas,
objetos con blindaje ligero y pesado

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 12
Tiempo de vuelo, min. 15
Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 75
Velocidad maxima, km/h 140
Tamaio, pulgadas 10
Tipo de camara crepuscular
Tipo de motor eléctrico
Método de arranque vertical
Fabricante Ucrania
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MUNICIONES BARRERAS (UAV KAMIKAZE)
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Pilum

Béber

Phoenix Ghost
Banshee Jet 80
ST-35 «Grom»
«RAM Il UAS»
Warmate

Switchblade 300

Municiones de barrageo (UAV kamikaze)

. Sypaq Corvo PPDS
«  Switchblade 600

*  Rubaka

«  Haki-20

+ DefendTex D40

*  Pholos-2

«  RAM2X



UAV KAMIKAZE

El UAV «Pulum» esta disefiado para destruir objetivos mediante
autodestruccion.

El UAV «Bobber» esta disefiado para destruir objetivos mediante
autodestruccion.




Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 20 Alcance, km 500
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. Hasta 7
Peso de despegue, kg 17 Peso de despegue, kg 155
Velocidad maxima, km/h 110 Velocidad maxima, km/h 150
Techo practico, m 1000 Techo practico, m 1200
Envergadura, m 1,4 Envergadura, m 3
Calculo, personas 2 Calculo, personas 3
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Phoenix Ghost» esta diseinado para destruir las fuerzas enemigas y la
maquinaria ligeramente blindada.

-

T

El UAV «Banshee Jet 80» esta disenado para destruir las fuerzas enemigas y la
maquinaria blindada.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 40 Alcance, km 32
Tiempo de vuelo, h 5 Tiempo de vuelo, min. 45
Peso de despegue, kg 35 Peso de despegue, kg 155
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 720
Techo practico, m 800 Techo practico, m 9100
Longitud, m 1,2 Envergadura, m 25
Calculo, personas 1 Calculo, personas 4
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor turbina de gas
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque catapulta
Fabricante EE. UU. Fabricante Reino Unido




UAV KAMIKAZE

El UAV ST-35 «Grom» esta disefiado para destruir objetivos mediante

autodestruccion.
I
- '
. ‘-. e,

El UAV «RAM Il UAS» esta diseinado para buscar y destruir objetivos terrestres
fijos y moviles, fuerzas enemigas, fortificaciones y vehiculos blindados

f‘ ' " et
= s )
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Nombre del parémetro Valor NVIIVIT UTI Pﬂl amncuvy. . W
Alcance, km 40 Alcance, km 30
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 60
Peso de despegue, kg 16 Peso de despegue, kg 16,8
Velocidad maxima, km/h 120 Velocidad maxima, km/h 70
Techo practico, m 1200 Techo practico, m 1000
Envergadura, m 0,7 Envergadura, m 2,58
Calculo, personas 3 Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de lanzamiento catapulta Método de lanzamiento catapulta
Fabricante Ucrania Fabricante Ucrania
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El UAV «Warmate» esta disenado para destruir fuerzas vivas y vehiculos

ligeramente blindados.

El UAV «Switchblade 300» esta disefiado para destruir fuerzas vivas

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 10 Alcance, km 10
Tiempo de vuelo, min. 60 Tiempo de vuelo, min. 15
Peso de despegue, kg 4 Peso de despegue, kg 2,5
Velocidad maxima, km/h 150 Velocidad maxima, km/h 160
Techo practico, m 500 Techo practico, m 4500
Envergadura, m 14 Longitud, m 0,5
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque Catapulta Método de arranque Catapulta neumatica

Fabricante

Polonia

Fabricante

EE. UU.




UAV KAMIKAZE

El UAV «Sypaq Corvo PPDS» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y
vehiculos ligeramente blindados mediante autodestruccion.

El UAV «Switchblade 600» esta disefiado para buscar y destruir objetivos
terrestres fijos y méviles, fuerzas vivas, fortificaciones y vehiculos blindados.

Nombre del parametro Valor e e e A =
Alcance, km 129 Alcance, km 80
Tiempo de vuelo, min. 180 Tiempo de vuelo, min. 40
Peso de despegue, kg 25,4 Peso de despegue, kg 24,7
Velocidad maxima, km/h 90 Velocidad maxima, km/h 185
Techo practico, m 1300 Techo practico, m 1200
Envergadura, m 1,5 Envergadura, m 1,3
Calculo, personas 2 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de lanzamiento catapulta Método de lanzamiento catapulta
Fabricante Australia Fabricante EE. UU.







. UAV KAMIKAZE




El UAV «Rubaka» esta disefiado para destruir objetivos mediante

autodestruccion.

El UAV «Haki-20» esta diseiado para destruir objetivos mediante
autodestruccion.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 550
Tiempo de vuelo, h 5
Masa de carga util, kg 4
Velocidad de crucero, km/h 110
Velocidad maxima, km/h 160
Tipo de camara analégica
Tipo de motor de pistén
Método de arranque plataforma
Fabricante Ucrania

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 700
Tiempo de vuelo, h 6
Masa de carga util, kg 3
Velocidad de crucero, km/h 120
Velocidad maxima, km/h 150
Tipo de motor de piston
Método de arranque plataforma
Fabricante Ucrania
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El UAV «DefendTex D40» esta disefiado para destruir fuerzas vivas y vehiculos
no blindados.

El UAV «Pholos-2» esta diseiiado para destruir fuerzas vivas.

Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Alcance, km 20 Alcance, km 5
Tiempo de vuelo, min. 30 Tiempo de vuelo, min. 45
Peso de despegue, kg 21 Peso de despegue, kg 5
Velocidad maxima, km/h 72 Velocidad maxima, km/h 80
Techo practico, m 2000 Techo practico, m 400
Diametro, m 0,27 Diametro, m 0,3
Calculo, personas 1 Calculo, personas 1
Tipo de motor eléctrico Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40 Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -10 a +40
Método de arranque vertical Método de arranque vertical
Fabricante Australia Fabricante Reino Unido
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El UAV «RAM 2X» esta disefado para destruir fuerzas vivas y vehiculos ligeramente blindados mediante autodestruccion.

Nombre del parametro Valor
Radio tactico, km 30
Tiempo de vuelo, min. 180
Masa de carga util, kg 4
Velocidad maxima, km/h 180
Techo practico, m 2500
Envergadura, m 1,87
Calculo, personas 2
Tipo de motor eléctrico
Rango de temperaturas de funcionamiento, °C de -15 a +50
Método de arranque Catapulta
Fabricante Ucrania
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Complejos aerostaticos moéviles

e AB12DMN e KT
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COMPLEJO AEROSTATICO MOVIL




El complejo aerostatico movil «<AB12DMN» esta disefado para realizar tareas
de combate de reconocimiento, designacion de objetivos y retransmision de
comunicaciones

El aerostato KT-1 esta disefiado para enganar a los sistemas de combate de
guerra electronica y defensa antiaérea.

Caracteristicas:
- repetidor fijo
Nombre del parametro Valor Nombre del parametro Valor
Altura de trabajo, m Altura de trabajo, m
! 350...700 ) 350

Tiempo de vuelo, h 24...720 Tiempo de vuelo, h 24...720
Tiempo de despliegue, min. 5...10 Tiempo de despliegue, min. 5...10
Peso de la carga util, kg 6 Peso de la carga util, kg 2
Tipo de llenado helio Tipo de llenado helio
Finalidad retransmisor Finalidad objetivo falso
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El manual se ha elaborado sobre la base de los informes finales de los grupos de tropas sobre el uso
de UAV en operaciones militares especiales y del manual-catalogo de modelos de VST de las
Fuerzas Armadas de Ucrania del mercado militar ucraniano BRAVE1MARKET.

Las observaciones y sugerencias sobre este manual deben enviarse al departamento de sintesis de

la experiencia de combate del Grupo Conjunto de Tropas (Fuerzas).

Teléfono de contacto: 17777-22-81.
Direccion del ZSSPD:pu_u_1005@x.mil.zs ,oobd@akacziya.mil.zs .


mailto:pu_u_1005@x.mil.zs
mailto:oobd@akacziya.mil.zs

